Projekt 01.09.2010 r.

ROZPORZADZENIE
MINISTRA SPRAW WEWNETRZNYCH I ADMINISTRACJI?

w sprawie osnow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych

Na podstawie art. 19 ust. 1 pkt 6 ustawy z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i
kartograficzne (Dz. U. z 2005 r. Nr 240, poz. 2027, z pozn. zm.z)), zarzadza sig, co nastgpuje:

Rozdzial 1

Przepisy ogodlne

§ 1. Rozporzadzenie okresla:

1) organizacjg, tryb i standardy techniczne zakladania i utrzymywania podstawowych
osnow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych oraz szczegdélowych osnoéw
geodezyjnych;

2)  szczegdtowy zakres informacji gromadzonych w bazie danych panstwowego rejestru
podstawowych osndéw geodezyjnych, grawimetrycznych 1 magnetycznych oraz w bazie
danych szczegdtowych osnow geodezyjnych;

3) standardy techniczne dotyczace tworzenia, aktualizacji i udostgpniania baz, o ktorych
mowa w pkt 2.

§ 2. Baza danych panstwowego rejestru podstawowych osnéow geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych oraz baza danych szczegdélowych osnéw geodezyjnych
maja referencyjne znaczenie dla zbioréw danych przestrzennych infrastruktury informacji
przestrzennej, o ktorych mowa w art. 4 ust. la pkt 2-6, 8, 9 1 11 oraz w ust. 1b ustawy z dnia
17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i kartograficzne.

§ 3. llekro¢ w rozporzadzeniu jest mowa o:

Y Minister Spraw Wewnetrznych i Administracji kieruje dziatlem administracji rzadowej — administracja

publiczna na podstawie § 1 ust. 2 pkt 1 rozporzadzenia Prezesa Rady Ministrow z dnia 16 listopada 2007 r. w
sprawie szczegolowego zakresu dziatania Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji (Dz. U. Nr 216, poz.
1604).

2 Zmiany tekstu jednolitego wymienionej ustawy zostaly ogtoszone w Dz. U. z 2006 r. Nr 170, poz. 1217, z
2007 r. Nr 21, poz. 125, z 2008 r. Nr 201, poz. 1237 i Nr 227, poz. 1505, z 2009 r. Nr 31, poz. 206, Nr 42, poz.
334, Nr 98, poz. 817 i Nr 157, poz. 1241 oraz z 2010 r. Nr 76, poz. 489 i Nr 106, poz. 675.
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ustawie — rozumie si¢ przez to ustawe z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjne
I kartograficzne;

ETRS89 — rozumie si¢ przez to europejski ziemski system odniesienia zatwierdzony
Rezolucja nr 1 na zgromadzeniu podkomisji EUREF we Florencji w 1990 roku jako
identyczny z Migdzynarodowym Ziemskim Systemem Odniesienia (ITRS) na epokg
1989,0. Praktyczna realizacje¢ systemu ETRS89 stanowi sie¢ EPN europejskich stacji
permanentnych GNSS o doktadnie wyznaczonych w tym systemie wspotrzednych oraz
ich zmianach w czasie;

europejski grawimetryczny poziom odniesienia — rozumie si¢ przez to poziom okreslony
przez Jednolita Europejska Sie¢ Grawimetryczna (UEGN), ktorego fizyczna realizacja
na obszarze kraju sa punkty podstawowej fundamentalnej osnowy grawimetrycznej, na
ktérych pomiary przyspieszenia sity cigzko$ci g zostaly wykonane grawimetrami
absolutnymi, ktore uczestniczyly co najmniej w dwoch migdzynarodowych kampaniach
porownawczych;

europejski magnetyczny poziom odniesienia — rozumie si¢ przez to poziom okre§lony
przez sie¢ obserwatoriow magnetycznych w Europie, ktorego fizyczng realizacja na
obszarze kraju sa punkty wickowe, na ktorych pomiary wartoéci elementow pola
magnetycznego Ziemi zostaly odniesione do wartosci okreslonych w obserwatorium
magnetycznym;

IGS — rozumie si¢ przez to migdzynarodowa organizacj¢ zajmujaca si¢ gromadzeniem,
przetwarzaniem 1 udostgpnianiem precyzyjnych danych pochodzacych z systemow
GNSS, wykorzystywanych w obliczeniach obserwacji GNSS;

modernizacji osnowy — rozumie si¢ przez to doprowadzenie osnowy do stanu
odpowiadajacego standardom technicznym okre§lonym przepisami niniejszego
rozporzadzenia, poprzez wykonanie niezbednych prac geodezyjnych, w szczegdlnosci:
przegladow punktow, konserwacji, odtworzenia lub zalozenia nowych znakow
geodezyjnych 1 urzadzen zabezpieczajacych te znaki oraz pomiarow;

osnowie wielofunkcyjnej — rozumie si¢ przez to osnoweg, ktorej punkty speiniaja
jednoczesnie kryteria okreslone dla co najmniej dwéch rodzajow osnowys;

podkomisji EUREF — rozumie si¢ przez to organizacj¢ powotana w 1987 roku w ramach
Migdzynarodowe] Asocjacji Geodezyjnej (IAG), ktorej celem jest wprowadzanie 1
utrzymanie systemu ETRS89 i Europejskiego Wysokos$ciowego Systemu Odniesienia

(EVRS) oraz definiowanie i utrzymywanie fizycznych realizacji tych systemow;
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punkcie osnowy — rozumie si¢ przez to punkt, ktory ma polozenie wyznaczone w
panstwowym systemie odniesien przestrzennych, na ktorym wyznaczono wielkos¢
fizyczna, charakterystyczna dla okreslonego rodzaju osnowy, ma niepowtarzalny numer,
zostal oznaczony w terenie znakiem geodezyjnym, ma sporzadzony opis topograficzny i
ktérego dane sa umieszczone w panstwowym zasobie geodezyjnym i kartograficznym
prowadzonym przez uprawniony do tego organ;

klasie osnowy — rozumie si¢ przez to ceche osnowy okreslajaca jej znaczenie w pracach
geodezyjnych i kartograficznych, kolejno$¢ wiaczania punktow osnowy do procesu
wyrownywania, a takze doktadno$¢ okreslenia potozenia po wyréwnaniu obserwacji;
schemacie XML — rozumie si¢ przez to standard opisu definicji struktury dokumentow
zapisanych w formacie XML, o ktorym mowa w przepisach okreslajacych minimalne
wymagania dla systemow teleinformatycznych;

sieci EUREF-POL — rozumie si¢ przez to sie¢ utworzong przez 11 punktéow, ktorych
wspolrzegdne wyznaczone zostaly w uktadzie ETRF89 poprzez bezposrednie dowiazanie
do punktéw sieci europejskiej EUREF, pomierzonych w 1992 roku przy uzyciu
techniki GPS;

sieci EUVN — rozumie si¢ przez to sie¢ utworzona przez 62 punkty wysokosciowe,
ktorych wspotrzedne wyznaczone zostaly w uktadzie ETRF89 poprzez bezposrednie
dowiazanie do punktdéw sieci europejskiej EUREF, pomierzonych w latach 1997-1999
roku przy uzyciu techniki GPS;

sieci POLREF — nalezy przez to rozumie¢ sie¢ utworzona przez 348 punktow, ktorych
wspotrzedne zostaly wyznaczone w uktadzie ETRF89 poprzez bezposrednie dowiazanie
do punktéw sieci EUREF-POL, pomierzonych w latach 1994-1995 przy uzyciu
techniki GPS;

sieci stacji permanentnych EPN — rozumie si¢ przez to zbior punktow geodezyjnych w
terenie, na ktorych wykonuje si¢ ciagle obserwacje satelitarne GNSS 1 ktorych
wspolrzedne stanowia fizyczna realizacje systemu ETRS89;

sieci stacji referencyjnych — rozumie si¢ przez to zbidr punktow geodezyjnych w
terenie, na ktérych wykonuje si¢ obserwacje satelitarne GNSS, ktorych wspoirzedne
zostaly wyznaczone w obowiazujacej realizacji systemu ETRS89 poprzez bezposrednie
dowiazanie do  punktéw osnowy geodezyjne] wyzszej klasy, ktore stuza do
wykonywania prac geodezyjnych i kartograficznych;

systemie ASG-EUPQOS — rozumie si¢ przez to uruchomiona w 2008 roku ogélnopolska

sie¢ stacji referencyjnych, zarzadzana przez Gtowny Urzad Geodezji 1 Kartografii;



18) UML — rozumie si¢ przez to jezyk formalny stuzacy do opisu $wiata obiektow w
analizie obiektowej oraz programowaniu obiektowym;

19) XML - rozumie si¢ przez to uniwersalny jezyk formalny przeznaczony do
reprezentowania danych w ustrukturalizowany sposob, o ktorym mowa w przepisach
okreslajacych minimalne wymagania dla systemow teleinformatycznych;

20) XSD - rozumie si¢ przez to standard zapisu danych oraz struktury dokumentow w
formie elektronicznej, o ktorym mowa w przepisach okreslajacych minimalne
wymagania dla systemow teleinformatycznych;

21) wysokos$ci geodezyjnej — rozumie si¢ przez to odlegto$¢ danego punktu od powierzchni

elipsoidy odniesienia mierzona wzdluz normalnej do elipsoidy.

Rozdzial 2
Organizacja i tryb zakladania i utrzymywania podstawowych osnow geodezyjnych,

grawimetrycznych i magnetycznych oraz szczegolowych osnow geodezyjnych

§ 4. 1. Osnowg geodezyjna, grawimetryczng 1 magnetyczna dzieli si¢ wedlug kryterium
doktadnosci 1 sposobu zakladania na osnowg podstawowa fundamentalna, osnowe
podstawowa bazowa 1 osnowg szczegdlowa.

2. Dla celow porzadkowych wprowadza si¢ dodatkowo podzial osnowy geodezyjne;,
grawimetrycznej i magnetycznej na klasy, oznaczane cyframi arabskimi, gdzie: osnowa
podstawowa fundamentalna jest osnowa 1. klasy, osnowa podstawowa bazowa jest osnowa 2.
klasy, a osnowa szczegdtowa jest osnowa 3. klasy.

3. Podstawowym kryterium klasyfikacji punktu osnowy jest dokladnos¢ wyznaczenia
wielkosci wilasciwych dla danego rodzaju osnowy, okre§lona poprzez warto§¢ bledu
sredniego wyznaczonej wielkosci.

§ 5. 1. Podstawowa fundamentalng osnowg geodezyjna, grawimetryczng 1 magnetyczna,
stanowia punkty wyznaczone w sieciach o najwyzszej doktadnosci, ktore przenosza na obszar
Polski:

1) w przypadku osnowy geodezyjnej — europejski, geodezyjny uktad odniesienia albo
europejski uktad wysokosciowy;

2) w przypadku osnowy grawimetrycznej — europejski grawimetryczny uktad odniesienia;

3) w przypadku osnowy magnetycznej — europejski magnetyczny uktad odniesienia.
2. Podstawowa bazowa osnowg¢ geodezyjna, grawimetryczng i magnetyczng stanowia

punkty wyznaczone w sieciach 0 najwyzszej doktadnosci, rozmieszczone rownomiernie na



obszarze catego kraju, ktore realizuja na obszarze Polski uktady odniesienia, o ktérych mowa

w ust. 1.

3. Szczegbdlowa osnowe geodezyjna stanowia punkty wyznaczone w sieciach bgdacych
rozwinigciem podstawowej osnowy geodezyjnej. Stopien zaggszczenia punktow jest
zréznicowany w zalezno$ci od stopnia zurbanizowania terenu, wigkszy na terenach
zabudowanych lub przeznaczonych pod inwestycje a mniejszy na terenach rolnych i lesnych,
przy czym przeznaczenie terenu okre§la si¢ na podstawic planu miejscowego
zagospodarowania  przestrzennego albo  studium  uwarunkowan 1  kierunkéw
zagospodarowania przestrzennego.

§ 6. W celu utrzymania w gotowosci do uzycia osndéw, o ktorych mowa w § 4 ust. 1,
przeprowadza si¢ okresowe modernizacje tych osndéw, przy czym:

1)  modernizacj¢ podstawowej osnowy geodezyjnej przeprowadza si¢ nie rzadziej niz co 20
lat, a osnowy zakladanej metodami satelitarnymi nie rzadziej niz co 10 lat;

2) modernizacj¢ podstawowej osnowy grawimetrycznej i magnetycznej przeprowadza si¢
nie rzadziej niz co 20 lat, przy czym pomiary elementéw pola magnetycznego Ziemi na
magnetycznych punktach wiekowych wykonuje si¢ nie rzadziej niz co 5 lat;

3) modernizacj¢ szczegdtowej osnowy geodezyjnej przeprowadza si¢ w miarg potrzeb
wynikajacych z rozwoju gospodarczego kraju, a miejscowo takze w trakcie
wykonywania innych prac geodezyjnych i kartograficznych;

4)  podczas modernizacji osnowy szczegétowe] przegladowi podlegaja wszystkie punkty
osnowy podstawowej potozone na obszarze modernizowanej 0snowy.

§ 7. 1. Punkty osnowy stabilizuje si¢ w terenie znakami geodezyjnymi w sposéb 1 w
miejscach zapewniajacych ich wieloletnie przetrwanie.

2. Punkt osnowy moze mie¢ trwale stabilizowane punkty ekscentryczne, ktore zalicza sig
do tej samej klasy osnowy.

3. Dla kazdego punktu osnowy wykonuje sig opis topograficzny umozliwiajacy:

1)  odnalezienie i zidentyfikowanie punktu;

2)  odtworzenie miejsca potozenia punktu.

§ 8. 1. Metody i technologie pomiaru stosowane przy zaktadaniu osnéw, o ktéorych mowa
W § 4 ust. 1, powinny zapewnia¢ mozliwo$¢ dokonywania kontroli 1 samokontroli na
poszczegblnych etapach prac, przy czym:

1) metody pomiaru i obliczen powinny zapewni¢ wykrycie i eliminacj¢ grubych btedow,

przy czym za blad gruby nalezy uwazal oczywista omyitkg, w szczeg6élnosci: w



jednostkach albo zakresie pomiaru a takze btad, ktorego warto$¢ przekracza oszacowana
wielko$¢ btedu pomiaru lub obliczen;
2)  wykonanie kontroli poswiadcza si¢ w dokumentacji techniczne;j.

2. Instrumenty i przymiary uzywane przy zaktadaniu i modernizacji osnow, o ktorych
mowa W § 4 ust. 1, powinny mie¢ przeprowadzone podstawowe i1 okresowe badania
techniczne 1 wyznaczone poprawki komparacyjne, odpowiednie dla danej klasy instrumentow
1 przymiaréw.

3. Badania podstawowe i okresowe instrumentoéw i przymiarow wykonuje si¢ w
laboratoriach upowaznionych do wydawania certyfikatbw zgodnosci, na zasadach
okreslonych w ustawie z dnia 11 maja 2001 r. — Prawo o miarach (Dz. U. z 2004 r. Nr 243,
poz. 2441, z pozn. zm.Y).

4. Przed rozpoczeciem pomiardw i po ich zakonczeniu, a takze w przypadku zaistnienia
podejrzen co do zmiany warto$ci parametrow technicznych instrumentdw i przymiardw,
wykonuje si¢ dodatkowe pomiary sprawdzajace.

5. Za wykonanie pomiarow sprawdzajacych, o ktorych mowa w ust. 4, odpowiedzialny
jest wykonawca prac, a pomiary sprawdzajace wykonuje obserwator, na ktorym réwniez
spoczywa odpowiedzialno§¢ za uzycie do pomiaru sprzgtu w pelni sprawnego i
zapewniajacego osiagnigcie wymaganej doktadnosci.

§ 9. 1. Przed rozpoczgciem pomiaréw sprawdza si¢ stan znaku geodezyjnego, a w
przypadku zaistnienia podejrzen co do zmiany polozenia punktu wykonuje si¢ dodatkowe
pomiary sprawdzajace, a W przypadku:

1) punktu osnowy grawimetrycznej przed rozpoczgciem pomiaru dokonuje si¢ sprawdzenia
gradientu pionowego sily ciezkosci Ziemi,

2) punktu osnowy magnetycznej przed rozpoczgciem pomiaru dokonuje si¢ sprawdzenia
gradientu poziomego pola magnetycznego Ziemi.

2. Pomiary osnow wykonuje si¢ w odniesieniu do centra znaku geodezyjnego, przy czym
centrem jest odpowiednio:

1) dla punktéw osnowy stabilizowanych wielopoziomowo — fizycznie zaznaczony centr

znaku podziemnego;

3 Zmiany tekstu jednolitego wymienionej ustawy zostaly ogtoszone w Dz. U. z 2005 r. Nr 163, poz. 1362 i Nr
180, poz. 1494, z 2006 r. Nr 170, poz. 1217 i Nr 249, poz. 1834, z 2007 r. Nr 176, poz. 1238, z 2008 r. Nr 227,
poz. 1505, z 2009 r. Nr 18, poz. 97 i Nr 91, poz. 740 oraz z 2010 r. Nr 66, poz. 421 i Nr 107, poz. 679.



2) dla punktéow osnowy stabilizowanych jednopoziomowo — fizycznie zaznaczony $rodek
znaku naziemnego;
3) dla punktow osnowy wysokosciowej — najwyzszy punkt zasadniczego elementu znaku.

§ 10. Obserwacje wyrownuje si¢ w sposob Scisty, metoda najmniejszych kwadratow,
przy zalozeniu bezbtgdno$ci punktow nawiazania, jezeli wyrOwnanie wykonuje si¢ z
wymogiem punktéw nawigzania.

§ 11. 1. Dopuszcza si¢ stosowanie nowych metod pomiaru, typdéw instrumentow
pomiarowych 1 konstrukcji geometrycznych sieci punktéw, wynikajacych z postepu
technicznego i technologicznego, pod warunkiem uzyskania okreslonych rozporzadzeniem
doktadnosci wyznaczen wynikowych.

2. Dopuszcza si¢ stosowanie modeli matematycznych, zalecanych do stosowania przez
Migdzynarodowa Asocjacje¢ Geodezyjna (IAG), opisujacych geometryczne lub fizyczne
parametry Ziemi 1 jej orientacje¢ w przestrzeni, do okreslenia redukcji pomiarow
geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych, pod warunkiem uzyskania okreslonych
rozporzadzeniem doktadno$ci wyznaczen wynikowych.

3. Redukcje pomiaréw i obliczenia prowadzi si¢ z precyzja o jeden rzad wigksza od
doktadnos$ci wynikow koncowych.

§ 12. 1. Geodezyjna dokumentacj¢ techniczna z zaktadania i modernizacji osnow
geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych przekazuje si¢ do panstwowego zasobu
geodezyjnego i kartograficznego.

2. Dokumentacje, o ktorej mowa w ust. 1, przekazuje si¢ za pomoca Srodkow
komunikacji elektronicznej albo na informatycznych no$nikach danych, a jezeli byly
wykonywane dokumenty w formie analogowej, niezaleznie od formy cyfrowej przekazuje si¢
oryginaty tych dokumentow.

3. Operat techniczny zawierajacy dokumentacj¢, o ktorej mowa w ust.1, podpisuje
wykonawca, a poszczegolne dokumenty podpisuje osoba kierujaca pracami.

§ 13. Standard techniczny zakladania i utrzymywania podstawowych osnow
geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych oraz szczegétowych osnéow geodezyjnych

stanowi zatacznik nr 1.



Rozdzial 3
Zakres informacji gromadzonych w bazie danych panstwowego rejestru
podstawowych osnéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych oraz w bazie

danych szczegolowych osnow geodezyjnych

§ 14. 1. Baza danych panstwowego rejestru podstawowych osnow geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych oraz baza danych szczegoétowych osnow geodezyjnych
stanowia cze$¢ sktadowa panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego.

2. Bazy danych, o ktorych mowa w wust. 1, sa prowadzone w systemie
teleinformatycznym i obejmuja:

1) dane oraz informacje, o ktorych mowa w § 15 ust. 1i 2;

2) ushugi udostepniania danych;

3) funkcje importu i eksportu danych;

4) funkcje importu danych z rejestrow publicznych, o ktorych mowa w art. 4 ust. 1a pkt 2, 4

i 6 oraz w ust. 1b ustawy.

§ 15. 1. W bazie danych panstwowego rejestru podstawowych osnéw geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych gromadzi si¢ dane oraz informacje z pomiaréw i
opracowan wynikow tych pomiaréw, odnoszace si¢ do osnéw podstawowych zatozonych na
obszarze catego kraju.

2. W bazie danych szczegdélowych osnow geodezyjnych gromadzi si¢ dane oraz
informacje pomiaréw i opracowan wynikow tych pomiaréw, odnoszace si¢ do osnow
szczegotowych zatozonych na obszarze wtasciwego powiatu.

3. Model pojgciowy w postaci diagramu UML oraz szczegdtowy zakres informacji

gromadzonych w bazach, o ktérych mowa w ust. 1, okresla zatacznik nr 2.

Rozdzial 4
Standardy techniczne dotyczace tworzenia, aktualizacji i udostepniania bazy danych
panstwowego rejestru podstawowych osnéw geodezyjnych, grawimetrycznych i

magnetycznych oraz bazy danych szczegolowych osnow geodezyjnych

§ 16. 1. Baz¢ danych panstwowego rejestru podstawowych osnow geodezyjnych,
grawimetrycznych 1 magnetycznych, bazg danych szczegdélowych osndéw geodezyjnych oraz
odpowiadajace im zbiory obserwacji 1 wynikow tworzy si¢ sukcesywnie w miarg

pozyskiwania danych z wykonywanych prac geodezyjnych i kartograficznych.



2. Dane oraz systemy zarzadzania baza danych zapisuje si¢ na informatycznych
no$nikach danych, przy czym:

1) informatyczne no$niki danych przed pierwszym ich uzyciem do zapisu bazy danych
powinny by¢ sprawdzone 1 w razie potrzeby sformatowane;

2) przechowywanie kopii bezpieczenstwa bazy danych odbywa si¢ z uwzglednieniem
przepiséw o ochronie informacji niejawnych.

§ 17. Wykonuje si¢ aktualizacj¢ baz danych:

1) biezaca, obejmujaca poprawianie wykrytych bledow oraz wprowadzenie drobnych zmian,
ujawnionych przy wykonywaniu prac nie zwiazanych z modernizacja osnowy;

2) kompleksowa, obejmujaca wprowadzanie nowych danych po zakonczeniu przegladow
terenowych i kampanii pomiarowych.

§ 18. 1. Biezaca aktualizacje baz danych, o ktorych mowa w § 15 ust. 1, wykonuje si¢ na
podstawie:

1) rejestrow publicznych, o ktorych mowa w art. 4 ust. la pkt 2, 4 1 6 oraz w ust. 1b ustawy;
2) zmian zgloszonych przez organy administracji publicznej a stwierdzonych podczas
realizacji prac geodezyjnych i kartograficznych.

2. Kompleksowa aktualizacje¢ baz danych wykonuje si¢ bezposrednio po zakonczeniu
prac geodezyjnych, zwigzanych z modernizacja osnow, o ktorych mowa w § 4 ust. 1, na
podstawie dokumentacji technicznej, o ktérej mowa w § 12 ust. 1.

§ 19. 1. Udostgpnianie bazy danych panstwowego rejestru podstawowych osnow
geodezyjnych, grawimetrycznych 1 magnetycznych oraz bazy danych szczegétowych osnow
geodezyjnych odbywa sig poprzez geoportal infrastruktury informacji przestrzennej.

2. Dane udostgpniane sa w zestandaryzowanych zbiorach informacji, obejmujacych:

1) zbior podstawowy — zawierajacy dane wymienione w tabeli nr 1 zatacznika do zatacznika
nr 2 do rozporzadzenia;

2) zbidr rozszerzony — zawierajacy dane wymienione w tabeli nr 1 zaltacznika do zatacznika
nr 2 do rozporzadzenia oraz odpowiednio:

a) w odniesieniu do punktéw geodezyjnej osnowy poziomej — zawierajacy dane
wymienione w tabelach nr 2-3 1 11-12 zalacznika do zatacznika nr 2 do
rozporzadzenia,

b) w odniesieniu do punktow geodezyjnej osnowy wysokos$ciowej — zawierajacy dane
wymienione w tabelach nr 4-6 i 11-12 zalacznika do =zalacznika nr 2 do

rozporzadzenia,



€) w odniesieniu do punktow osnowy grawimetrycznej — zawierajacy dane wymienione
w tabelach nr 7-8 i 11-12 zatacznika do zatacznika nr 2 do rozporzadzenia,
d) w odniesieniu do punktéw osnowy magnetycznej — zawierajacy dane wymienione w
tabelach nr 9-12 zatacznika do zatacznika nr 2 do rozporzadzenia;
3) zbior zupelny — zawierajacy dane wymienione w tabelach nr 1-24 zalacznika do
zatacznika nr 2 do rozporzadzenia
- przy czym udostepniane dane moga dotyczy¢ jednej albo wielu osnow.
§ 20. Funkcje importu i eksportu danych sa realizowane zgodnie ze schematem
aplikacyjnym XSD publikowanym w Biuletynie Informacji Publicznej Gtownego Urzgdu
Geodezji 1 Kartografii, utworzonym na podstawie przepisow o dostgpie do informacji

publicznej.

Rozdzial 5

Przepisy przejsciowe i koncowe

§ 21. 1. Bazy danych podstawowych osnoéw geodezyjnych, grawimetrycznych i
magnetycznych, utworzone do dnia wejscia w zycie niniejszego rozporzadzenia, wchodza w
sktad bazy danych panstwowego rejestru podstawowych osnow geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych okreslonej w niniejszym rozporzadzeniu.

2. Bazy danych podstawowych osnow geodezyjnych, grawimetrycznych i
magnetycznych, utworzone 1 aktualizowane na mocy dotychczasowych przepisoOw moga by¢
stosowane do dnia 31 grudnia 2012 r.

§ 22. 1. Bazy danych szczegdtowych osndéw geodezyjnych, utworzone do dnia wejscia w
zycie niniejszego rozporzadzenia, wchodza w sktad bazy danych szczegdélowych osnéw
geodezyjnych okreslonej w niniejszym rozporzadzeniu.

2. Bazy danych szczegotowych osnéw geodezyjnych, tworzone i aktualizowane na mocy
dotychczasowych przepiséw, moga by¢ stosowane do dnia 31 grudnia 2014 r.

§ 23. Rozporzadzenie wchodzi w zycie po uptywie 14 dni od dnia ogloszenia.

Minister Spraw Wewnetrznych i Administracji
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Zataczniki do rozporzadzenia
Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji
Zdnia .o (poz. ............ )

Zalacznik nr 1

Standard techniczny zakladania i utrzymywania podstawowych osnéw geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych oraz szczegoélowych osnéw geodezyjnych

Rozdzial 1

Podstawowa pozioma osnowa geodezyjna

Wyznaczanie wspotrzednych punktow podstawowej poziomej osnowy geodezyjnej opiera
si¢ na wynikach obserwacji sygnatow emitowanych przez satelity, nalezace do §wiatowych
nawigacyjnych systemow satelitarnych GNSS (Global Navigation Satellite System).
Podstawowa fundamentalng osnowg pozioma tworza stacje referencyjne systemu ASG-
EUPOS, ktore naleza do sieci stacji permanentnych EPN, przy czym:

1) do podstawowej poziomej osnowy fundamentalnej moze by¢ wlaczony punkt
spetniajacy kryteria ustalone przez podkomisj¢ EUREF;

2) $redni blad potozenia punktu podstawowej poziomej osnowy fundamentalnej nie
powinien przekracza¢ 0,01m dla potozenia poziomego oraz 0,02 m dla wysokosci
geodezyjnej.

Podstawowa bazowa osnoweg pozioma tworza: punkty sieci EUREF-POL, punkty sieci

POLREF, punkty glowne oraz punkty krajowego rozwinigcia sieci EUVN, stacje

referencyjne systemu ASG-EUPQOS oraz punkty sieci astronomiczno-geodezyjnej SAG i

sieci wypelniajacej SW.

Punkty podstawowej, poziome] osnowy geodezyjnej powinny by¢ rozmieszczone

réwnomiernie na obszarze kraju, przy czym:

1) érednie zaggszczenie punktow fundamentalnej osnowy poziomej nie powinno byc

mniejsze niz 1 punkt na 20 000 km?,

2) $rednie zageszczenie punktoéw bazowej osnowy poziomej, z uwzglednieniem punktow

osnowy fundamentalnej nie powinno by¢ mniejsze niz 1 punkt na 50 km?.

Nowe punkty bazowej osnowy poziomej zaktada si¢ przy wykorzystaniu techniki GNSS,

przy czym:

1) s$redni btad polozenia punktu w odniesieniu do punktow fundamentalnej osnowy
poziomej nie powinien przekracza¢ 0,01 m dla potozenia poziomego oraz 0,02 m dla
wysokosci geodezyjne;.

2) dla kazdego punktu zaktada si¢ co najmniej jeden punkt ekscentryczny, potozony w
odlegtosci 0,2 — 1,0 km od punktu macierzystego;

3) stabilizacj¢ punktéw wykonuje sig¢ przy uzyciu znakow geodezyjnych
umozliwiajacych wykonanie pomiaréw niwelacyjnych i grawimetrycznych;

4) wspotrzgdne punktu glownego oraz punktow ekscentrycznych wyznacza sig¢ z
pomiaro6w wykonanych w trakcie jednej kampanii pomiarowej;

5) wysokosci punktow wyznacza si¢ w panstwowym uktadzie wysokosciowym w taki
sposOb, aby punkty te spelnialy co najmniej kryteria okreslone dla punktow
szczegotowej osnowy wysokosciowej.

Przy projektowaniu punktéw bazowej osnowy poziomej nalezy:

1) zapewni¢ mozliwo$¢ wyznaczenia potozenia kazdego punktu w nawiazaniu do
punktow fundamentalnej osnowy poziomej;
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2) zapewni¢ mozliwo$§¢ nawiazania lub pomiaru kontrolnego do punktéw bazowej
osnowy poziomej, przy czym ilo$¢ takich nawiazan nie powinna przekracza¢ 30%
ogoblnej ilosci nawiazan;

3) zapewni¢ mozliwo$¢ dowigzania do punktow podstawowej osnowy wysokosciowe;.

Przy wyborze lokalizacji punktu podstawowej poziomej osnowy geodezyjnej nalezy brac¢

pod uwagg :

1) warunki geologiczne i hydrologiczne;

2) wystepowanie przeszkod terenowych powyzej 10° nad horyzontem;

3) zrodia zaktocen elektromagnetycznych;.

4) wystepowanie obiektow powodujacych odbicia sygnalow satelitarnych.

Punkty podstawowej poziomej osnowy geodezyjnej stabilizuje si¢ na:

1) litej skale, badz na stupie ze stopa fundamentowa posadowiona ponizej poziomu
przemarzania gruntu;

2) elemencie konstrukcyjnym trwatej budowli, pod warunkiem stabilnosci jego potozenia
nie gorszej niz +0,005 m.

Przy projektowaniu kampanii pomiarowej na punktach podstawowej osnowy poziomej

nalezy:

1) zapewni¢ dowiazanie punktow oraz ich punktow ekscentrycznych do punktow
podstawowej osnowy wysokosciowej oraz mozliwos¢ wykonania pomiaréw
grawimetrycznych;

2) zaplanowa¢ wlaczenie do obliczen obserwacji wykonanych na wybranych stacjach
EPN potozonych poza granicami kraju.

Pomiary podstawowe] poziomej osnowy geodezyjnej, wykonuje si¢ satelitarnymi,

dwuczgstotliwosciowymi odbiornikami GNSS, przy czym:

1) wykonanie pomiarow powinno by¢ poprzedzone sprawdzeniem odbiornikoéw GNSS
poprzez pomiary na istniejacych punktach osnowy podstawowej lub przeznaczonym
do tego celu poligonie testowym;

2) odbiorniki winny umozliwia¢ rejestracje sygnatow z co najmniej dwoch systemow
satelitarnych;

3) anteny satelitarne winny mie¢ wyznaczony model absolutny zmian centrum fazowego
zalecany przez EPN/IGS a ich konstrukcja powinna je zabezpiecza¢ przed odbiorem
sygnatow odbitych od przeszkod terenowych.

Obserwacje GNSS na punktach bazowej osnowy poziomej wykonuje si¢ nieprzerwanie w

co najmniej dwoch niezaleznych sesjach obserwacyjnych, a laczny czas obserwacji

powinien trwa¢ co najmniej 2 doby.

Przy opracowaniu wynikow obserwacji GNSS nalezy zapewni¢ mozliwos¢ :

1) korzystania z precyzyjnych elementow orbit z poprawka zegara satelity;

2) modelowania warunkoéw atmosferycznych (troposfery i jonosfery) poprzez stosowanie
aktualnych i zalecanych przez EPN/IGS modeli lub ich wyznaczanie;

3) kontroli zamknigcia figur utworzonych z niezaleznych wektoréw;

4) poréwnania uzyskanych wynikow z warto§ciami uzyskanymi w ramach innych
kampanii obserwacyjnych lub przy uzyciu innych technik pomiarowych.

Wynikiem opracowania obserwacji sa wartosci wspotrzednych wektora pozycji wraz z ich

charakterystyka doktadno$ciowa, w szczegdlno$ci: macierz wariancyjno-kowariancyjna

lub uktad rownan normalnych.

Rozdzial 2
Podstawowa wysokosciowa osnowa geodezyjna
Podstawowa fundamentalna osnowg wysoko$ciowa tworza punkty krajowej sieci EUVN.

Podstawowa bazowa osnowe¢ wysokosciowa tworza punkty sieci niwelacyjnej (repery),
pomierzone metoda precyzyjnej niwelacji geometrycznej, przy czym:
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1) elementami konstrukcyjnymi sieci sa linie niwelacyjne, sktadajace si¢ z odcinkow
niwelacyjnych;

2) linie niwelacyjne tworza jednorzedowy, wiclowgztowy uklad poligondéw
niwelacyjnych.

Doktadno$¢ sieci niwelacyjnej charakteryzuje $redni btad pomiaru 1 km niwelacji

obliczony w procesie wyroOwnania sieci, przy czym blad ten nie powinien by¢ wigkszy niz

1,5 mm/km.

Jednostronne dowiazanie linii niwelacyjnych do uktadu wielowgztowego (linie wiszace)

dopuszcza si¢ wylacznie w przypadku powiazania osnowy ze stacjami mareograficznymi

lub z osnowami wysokosciowymi panstw osciennych.

Srednie dlugosci linii niwelacyjnych bazowej osnowy wysokos$ciowej wynosza okoto

25 km (8 km na terenach intensywnie zagospodarowanych), a dlugo$ci maksymalne nie

wigeej niz 35 km (12 km na terenach intensywnie zagospodarowanych).

Dopuszczalne dtugosci odcinkéw niwelacyjnych wynosza odpowiednio:

1) naterenach intensywnie zagospodarowanych 0,5-1 km;

2) na pozostatych terenach do 2 km, przy czym na terenach stabo zurbanizowanych, przy
braku mozliwosci zatozenia znakoéw Sciennych, dlugosci odcinkéw moga byé
zwigkszone nie wigcej jednak niz o 50%.

Przy projektowaniu punktow bazowej osnowy wysokosciowej nalezy:

1) przewidzie¢ nawiazanie do punktow bazowej osnowy wysokosciowe;j;

2) zapewni¢ mozliwo$¢ powiazania osnowy wysokosciowej z osnowami panstw
osciennych i stacjami mareograficznymi;

3) zapewni¢ mozliwos¢ wykonania pomiarow GNSS na punktach weztowych sieci.

Na liniach niwelacyjnych dawnych sieci niwelacji precyzyjnej adaptuje si¢ istniejace znaki

wysokos$ciowe, z wytaczeniem znakoéw osadzonych w matych kapliczkach, ogrodzeniach,

filarach mostow i na przepustach, a takze znakow, ktorych lokalizacja lub sposob
osadzenia stwarzaja szczeg6lnie zte warunki do pomiaru,

Linie niwelacyjne przewidziane do adaptacji w catosci lub czgSci powinny spetniaé

nastepujace kryteria:

1) rodzaje znakow wysokosciowych i ich rozmieszczenie powinny odpowiadac
wymogom wlasciwym dla zaktadanej osnowy;

2) archiwalne pomiary niwelacyjne powinny spetnia¢ wymagania dokladnosciowe
wlasciwe dla zaktadanej osnowy;

3) od pomiaru linii adaptowanej nie uptyngto wigcej niz 30 lat;

4) doktadno$¢ poprzedniego pomiaru linii niwelacyjnych zostata potwierdzona przez
pomiary kontrolne wykonane na co najmniej co piatym odcinku niwelacyjnym kazdej
linii.

Wspoétrzedne znakdéw podziemnych punktow podstawowej osnowy wysokosciowej

wyznacza si¢ z dokladno$cia nie mniejsza niz 0,1 m wzglgdem poziomej osnowy

geodezyjnej, a wspotrzedne pozostatych znakow wysokosciowych okresla si¢ z btedem nie

wigkszym niz +5 m.

Punkty podstawowej osnowy wysokosSciowej zaklada si¢ w sposob 1 w miejscach

zapewniajacych ich dlugotrwate uzytkowanie, przy czym:

1) punkty fundamentalnej osnowy wysokosciowej zaklada si¢ na litej skale, badz na
stupie osadzonym na stopie fundamentowej zaglebionej ponizej poziomu
przemarzania gruntu;

2) punkty bazowej osnowy wysokos$ciowej stabilizuje si¢ jednym z trzech rodzajow
znakow wysokosciowych:

a) podziemnych, w ktorych wlasciwe punkty wysokosciowe znajduja si¢ pod
powierzchnig gruntu, a podstawa znaku znajduje si¢ na glgbokosci wigkszej od
glebokosci zamarzania gruntu, w tym glebinowych znakéw fundamentalnych
punktéw wiekowych, sktadajacych si¢ z =zespolu znakéw osadzanych
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bezposrednio na litej skale lub na zbrojonych palach betonowych o dtugosci od 6
do 25 m,

b) naziemnych, w ktorych wlasciwe punkty wysoko$ciowe znajduja si¢ nad
powierzchnia gruntu a podstawa znaku znajduje si¢ na glebokosci wigkszej od
glebokosci zamarzania gruntu,

c) S$ciennych w postaci metalowych bolcow (reperow), osadzonych w $cianach
budowli w sposob zapewniajacy ich stabilnos¢.

Znaki podziemne i naziemne osadza si¢ wzdtuz drog, poza rowem ograniczajacym korong¢

drogi, przy czym nalezy wybiera¢ grunty wolne od upraw rolniczych, najlepiej suche zwiry

i grube piaski.

Nie stabilizuje si¢ naziemnych znakow wysokosciowych:

1) w gruntach zmieniajacych swoja objetos¢ wraz ze zmiana nawilgocenia, takich jak:
margle, gliny marglowe, gliny, glinki, mieszaniny gliny i piasku, grunty pochodzenia
organicznego oraz ily;

2) w gruntach o wysokim poziomie wody gruntowej, na terenach zalewowych lub blizej
niz 100 m od brzegéw rzek lub jezior;

3) na stromych stokach oraz w poblizu krawedzi skarp w odlegto$ci mniejszej niz
potrojna wysoko$¢ skarpy;

4) w poblizu duzych zaktadow przemystowych przy wystepowaniu zmiennych obcigzen
statycznych i dynamicznych gruntu;

5) blizej niz 20 m od toréw kolejowych, w filarach mostow, wiaduktow i przepustow;

6) w budynkach stojacych bezposrednio przy ulicach lub szosach o intensywnym ruchu
kotowym.

Znaki $cienne osadza si¢ na budowlach, ktorych fundamenty siggaja co najmniej 1,3 m

ponizej poziomu gruntu, w $cianie ceglanej o grubosci co najmniej 0,40 m lub w $cianie

betonowej o grubosci co najmniej 0,25 m, przy czym w pierwszej kolejnosci stosuje sig
znaki $cienne, a w miejscach gdzie to nie jest mozliwe znaki naziemne i podziemne.

Znaki podziemne i1 naziemne osadza si¢ co najmniej 6 miesigcy przed rozpoczgciem

pomiaru, najlepiej w roku poprzedzajacym pomiar, a znaki Scienne co najmniej 7 dni przed

wykonaniem pomiaru.

W trakcie pomiaru wykonuje si¢ obstuge codzienna i sprawdzenie sprz¢tu, a ponadto co 2

tygodnie lub czg$ciej, jezeli zaistniaty okoliczno$ci mogace powodowaé obnizenie jego

parametréw technicznych, wykonuje si¢ sprawdzenie niwelatora i tat wedlug programu
wlasciwego dla danego typu sprzetu.

Stabilno$¢ punktu nawiazania sieci niwelacyjnej sprawdza si¢ przez wykonanie pomiarow

kontrolnych na co najmniej jednym z odcinkow linii niwelacyjnych dochodzacych do tego

punktu.

Pomiary niwelacyjne wykonuje si¢ przy dobrej widocznosci i spokojnym obrazie flat,

W godzinach rannych 1 popotudniowych, przy temperaturze od 0°C do +25°C i wietrze

0 predko$ci mniejszej niz 6 m/s., przy czym:

1) pomiar rozpoczyna si¢ 0,5 godz. po wschodzie Stonca i konczy 0,5 godz. przed
zachodem Stonca;

2) podczas dni pochmurnych i w okresie jesiennym pomiary wykonuje si¢ przez caty
dzien;

3) nie wykonuje si¢ pomiaru po niestabilnym podlozu, w tym na zamarzni¢tym lub
$wiezo odtajalym gruncie.

Pomiar odcinka niwelacyjnego polega na okresleniu przewyzszenia migdzy dwoma

punktami wysoko§ciowymi, stanowiacymi jego punkty koncowe przy czym:

1) jako posrednie punkty pomiaru shiza sferyczne trzpienie klindbw lub zabek
niwelacyjnych;

2) dlugos¢ klindw niwelacyjnych dobiera si¢ odpowiednio do rodzaju podtoza;

3) kliny wbija si¢ co najmniej na 5 minut przed pomiarem na stanowisku;
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4) zabki niwelacyjne stosuje si¢ w wyjatkowych przypadkach, tam gdzie ze wzgledu
na rodzaj podtoza pomiar z uzyciem klinow jest niemozliwy.

Odcinki niwelacyjne mierzy si¢ dwukrotnie: w kierunku glownym i1 w kierunku

powrotnym tym samym kompletem sprzgtu, przy czym:

1) pomiary w obu kierunkach wykonuje si¢ w réznych dniach i jezeli to mozliwe
W roznych porach dnia;

2) liczba stanowisk niwelatora powinna by¢ parzysta, aby na punktach koncowych byta
obserwowana ta sama lata;

3) przy pomiarze w kierunku powrotnym taty zamienia si¢ tak, aby na punktach
koncowych odcinka byta ustawiana inna fata niz ta, ktora byla obserwowana podczas
pomiaru w kierunku gtéwnym;

4) stanowisko instrumentu obiera si¢ na gruncie twardym, a nogi statywu ustawia si¢ tak,
aby dwie z nich wypadaly na kolejnych stanowiskach raz z prawej, a drugi raz z lewe;j
strony, patrzac w kierunku pomiaru;

5) na poczatku i na koficu pomiaru oraz w przypadku przerw w pomiarze odcinka notuje
si¢ czas, a na pierwszym 1 kolejno co czwartym stanowisku notuje si¢ temperaturg
powietrza.

Wymaga sig, aby celowe przebiegaly w $rodowisku jednorodnym pod wzglgdem

temperatury, wilgotno$ci, nastonecznienia i pokrycia terenu, z dala od obiektéw

wydzielajacych ciepto oraz na wysokos$ci okoto 1,5 m nad powierzchnia terenu a w terenie
falistym nie mniej niz 0,6 m, przy czym:

1) celowe do reperéw $ciennych nie moga przebiega¢ wzdhiz $cian budynku;

2) dopuszczalne dtugosci celowych wynosza od 8 do 40 m, a w terenach gorzystych
celowe nie moga by¢ krotsze od 5 m;

3) celowe dhuzsze od dopuszczalnych moga by¢ stosowane jedynie przy przechodzeniu
przez przeszkody naturalne oraz mosty i wiadukty;

4) rdznica dlugosci celowych na stanowisku nie moze by¢ wigksza niz 0,5 m.

Na kazdym stanowisku przewyzszenie wyznacza si¢ dwukrotnie a r6znica migdzy dwoma

wyznaczeniami przewyzszenia na stanowisku nie powinna by¢ wigksza niz:

1) +0,00018 m, przy dtugosci celowej do 20 m;

2) +0,00024 m, przy dtugosci celowej powyzej 20 m.

Roéznica wynikow dwukrotnego pomiaru odcinka niwelacyjnego, obliczona z pomiaréw W

kierunku gtownym i powrotnym nie powinna by¢ wigksza niz:

1) +1,5~/R mm, gdzie R oznacza dtugo$¢ odcinka w km, przy czym warto$¢ roznicy
oblicza si¢ po uwzglednieniu poprawek komparacyjnych 1 termicznych tat;

2) poprawke komparacyjng i termiczna fat oblicza sig¢ dla odcinka niwelacyjnego, osobno
dla pomiaru w kierunku gtownym 1 powrotnym w oparciu o wyniki komparacji,
wykonanej przed i po sezonie pomiarowym, a wspotczynnik rozszerzalnosci
termicznej tat okresla sig nie rzadziej niz co 5 lat.

Suma réznic wynikéw dwukrotnych pomiaro6w odcinkow, obliczona dla linii, nie powinna

byé wieksza niz +2,5~/L mm, gdzie L oznacza dtugosé linii lub sekcji w km.
Odchytka zamknigcia poligonu niwelacyjnego, wyznaczona z wartosci pomierzonych, nie

powinna by¢ wigksza od +2 JE mm, gdzie F oznacza dlugo$¢ obwodnicy poligonu w km.

Poprawke ptywowa oblicza sig¢ osobno dla pomiaru w kierunku gtéwnym i powrotnym dla

catego odcinka niwelacyjnego, pod warunkiem, ze:

1) pomiar byt wykonywany w sposob ciagly i nie trwat dtuzej niz 2,5 godziny;

2) trasa niwelacji od reperu do reperu jest zblizona do linii proste;j;

3) w przypadku gdy warunki wymienione w pkt 1 i 2 nie sa spelnione, odcinek
niwelacyjny dzieli si¢ na czgsci, obliczajac poprawki oddzielnie dla kazdej czgsci i
sumujac ich warto$ci.

Poprawke niwelacyjna ze wzgledu na nierdwnoleglos¢ powierzchni ekwipotencjalnych

oblicza si¢ dla odcinka niwelacyjnego korzystajac z wynikdéw pomiarow
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grawimetrycznych wykonanych wzdluz linii niwelacyjnej lub korzystajac z wartoSci
anomalii Faye a.

Na podstawie poprawionych przewyzszen oblicza si¢ odchylki zamknig¢ poligonow
niwelacyjnych, ktorych absolutne warto$ci nie powinny przekracza¢ wielkosci i1,8\/E

mm a dla poligonéw rozwartych wartosci +2,7 JF mm, gdzie F oznacza dtugos¢ poligonu

w km.

Przed przystapieniem do wyrdéwnania sieci przeprowadza si¢ ocen¢ dokladnosci

na podstawie materiatow catej sieci przez okreslenie warto$ci $rednich btedow, przy czym:

1) $redni blad pomiaru linii niwelacyjnej nie powinien przekraczaé warto$ci +0,4
mm/km:;

2) S$redni blad pomiaru wyznaczony z odchytek zamknie¢ poligonéw nie powinien
przekracza¢ wartosci +1 mm/km;

3) $redni btad przypadkowy pomiaru nie powinien przekracza¢ wartosci 0,4 mm/km;

4) $redni btad systematyczny nie powinien przekracza¢ warto$ci £0,2 mm/km.

Rozdzial 3

Podstawowa osnowa grawimetryczna

Podstawowa fundamentalna osnowg grawimetryczna tworza punkty wyznaczen

absolutnych, o gestosci nie mniejszej niz 1 punkt na 15 000 km?.

Podstawowa bazowa osnowe grawimetryczna tworza punkty wyznaczen absolutnych i

punkty wyznaczen wzglednych, przy czym gestos¢ punktéw, lacznie z punktami

fungamentalnej osnowy grawimetrycznej powinna by¢ nie mniejsza niz 1 punkt na 2 500

km®.

Skalg przyrostow przyspieszenia sily cigzko$ci na terenie kraju zapewniaja wzorcowe

wartos$ci roznic przyspieszenia Ag na przgstach grawimetrycznych baz kalibracyjnych:

Frombork — Kasprowy Wierch oraz Koszalin — Sniezka.

Dla kazdego punktu wyznaczen absolutnych wyznacza si¢ co najmniej jeden bliski punkt

ekscentryczny oraz dowiazuje si¢ go do co najmniej trzech punktow podstawowej osnowy

grawimetrycznej.

Warto$¢ przyspieszenia sily cigzkosci na punktach wyznaczen absolutnych okresla sig

Z btedem srednim nie wigkszym niz 1,0x 107" m-s™.

Lokalizacja punktow podstawowej osnowy grawimetrycznej powinna zapewniac:

1) wieloletnie przetrwanie punktu;

2) najlepsze warunki obserwacji wskazan grawimetru, w tym minimalne oddziatywanie
wplywu mikrowstrzasow;

3) wyznaczenie wspotrzednych i wysokosci punktu.

Dhugo$¢ przgsta migdzy sasiednimi punktami bazowej osnowy grawimetrycznej nie

powinna przekracza¢ 60 km, liczac po trasie przejazdu drogami publicznymi, a przgsta

osnowy powinny tworzy¢ poligony zamknigte, przy czym w poligonie winno by¢ od trzech

do czterech przgset.

Punkty podstawowej osnowy grawimetrycznej stabilizuje si¢ blokiem betonowym

0 wymiarach: 0,80x0,80x1,20 m z centrem w postaci trzpienia metalowego, przy czym:

1) wartos$¢ przyspieszenia sity cigzkosci odnosi sig¢ do centra;

2) krawedzie bloku powinny by¢ zorientowane zgodnie z kierunkami stron $wiata;

3) gorna powierzchnia winna by¢ pozioma i gtadka i nie wystawa¢ wigcej niz 0,05 m nad
poziom otaczajacego terenu

Kazdy punkt podstawowej osnowy grawimetrycznej powinien mie¢ okreslone wspotrzedne

z doktadnos$cia nie mniejsza niz =5 m 1 wysokos$¢ z doktadnoscia nie mniejsza niz +0,05 m

w nawiazaniu do najblizszych punktéw podstawowej lub szczegdlowej osnowy

wysokosciowe;.
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Grawimetry statyczne uzywane do pomiarow na punktach bazowej osnowy
grawimetrycznej kalibruje si¢ na co najmniej trzech przestach krajowej kalibracyjnej bazy
grawimetrycznej, przy czym:

1) przesta bazy grawimetrycznej dobiera si¢ tak, aby punkty koncowe lezaly poza
szeroko$cia geograficzna punktow skrajnych obszaru, na ktéorym bgda wykonywane
pomiary osnowy;

2) warto$¢ sumy Ag na mierzonych przgstach bazy powinna by¢, w miar¢ mozliwosci,
dwukrotnie wigksza od przewidywanych warto$ci roznic przyspieszenia sity cigzkosci
na przg¢stach osnowy podstawoweyj.

Pomiary przyspieszenia sity cigzkosci na punktach fundamentalnej osnowy

grawimetrycznej wykonuje si¢ grawimetrami absolutnymi, ktére maja wyznaczone

poprawki w trakcie kampanii pordwnawczych, przy czym:

1) wykonuje si¢ od 12 do 48 serii obserwacyjnych wykonujac pomiary co godzing;

2) pojedyncza seria obserwacyjna sktada si¢ z co najmniej stu spadkéw powtarzanych co
10s.;

3) odchylenie standardowe obserwacji w pojedynczej serii nie powinno przekraczaé
2 x 107 m-s'z;

4) obserwacje redukuje si¢ za wptyw poprawek: ptywowej litosferycznej, ptywowe;j,
barometrycznej i ze wzgledu na zmiany potozenia bieguna.

Pomiar przyspieszenia sity cigzkosci g na punktach bazowej osnowy grawimetrycznej

wykonuje si¢ grawimetrami absolutnymi a rdéznic przyspieszenia sity ci¢zkosci Ag

grawimetrami statycznymi, przy czym:

1) grawimetry absolutne wykorzystywane do pomiaru maja mie¢ wyznaczone poprawki
w trakcie kampanii poréwnawczych;

2) pomiar roznic przyspieszenia sity cigzkosci na przgstach wykonuje si¢ grupa
co najmniej trzech grawimetrow statycznych, o doktadno$ci wyznaczen nie mniejszej
niz 107 m-s.

3) sposob transportu powinien zapewni¢ swobodne, pionowe potozenie grawimetrOw
oraz zabezpieczenie od wstrzasOw, wibracji, uderzen i1 przechylow a takze przed
gwaltownymi zmianami temperatury;

4) pomiar powinien by¢ wykonany w jak najkrotszym czasie, a czas przejazdu pomigedzy
kolejnymi punktami osnowy, powinien by¢ w miarg mozliwosci jednakowy;

5) przy wykonywaniu pomiar6w w niesprzyjajacych warunkach pogodowych (silny
wiatr, opady lub intensywne nastonecznienie) zaleca si¢ stosowanie namiotow
ostaniajacych grawimetry.

Pomiar réznic przyspieszenia sily cigzkosci na przgstach bazowej osnowy grawimetrycznej

wykonuje si¢ przy uzyciu statywu lub spodarki o statej wysokosci, ustawianych nad

centrem znaku, przy czym:

1) pomiary wykonuje si¢ wedtug schematu: A — B — B — A — A- B, tak aby otrzyma¢ dla
kazdego przgsla co najmniej trzy wartosci roznic przyspieszenia Ag kazdym
grawimetrem;

2)  grawimetr powinien by¢ na kazdym stanowisku identycznie zorientowany w stosunku
do stron Swiata;

3) w przypadku wykonywania pomiaréw grupa grawimetrow jednoczesnie, pozycja
kazdego z nich powinna byc¢ $cisle okreslona 1 opisana, dla zapewnienia mozliwosci
redukcji odezytéw do centra znaku.

Przy obliczaniu warto$ci przyrostow Ag miedzy punktami podstawowej osnowy

grawimetrycznej uwzglednia si¢ wspolczynniki skal grawimetru, wyznaczone na bazie

kalibracyjnej oraz poprawki ze wzgledu na dryft grawimetrow 1 redukcj¢ do poziomu
znaku pomiarowego, przy uzyciu wyznaczonej w terenie warto$ci gradientu pionowego
przyspieszenia sity cigzkos$ci, przy czym:
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1)  obliczenia prowadzi si¢ przy zatozeniu liniowosSci dryftu w czasie migdzy kolejnymi
obserwacjami na tym samym punkcie osnowy;
2)  poprawki ptywowe oblicza si¢ z dokladnoscia 1,0x10® m's™, stosujac wspotczynnik
sprezystosci skorupy ziemskiej rowny 1,17;
3)  gradient pionowy oblicza si¢ z pomiardow wykonanych grawimetrem wzglgdnym na
trzech ré6znych poziomach nad punktem.
Btad $redni mu, S$redniej wartosci Ag na przgsle bazowej osnowy grawimetrycznej
otrzymanej grupa grawimetréw nie powinien przekraczac +2,0x107 m's?, w przypadku
uzyskania wigkszego bledu sredniego pomiar Ag na prze¢sle nalezy powtorzyc.

Odchytki zamknig¢ poligonow f nie powinny by¢ wigksze od fyop = Mag Jn , gdzie n jest
liczba przeset tworzacych poligon, a zestawienie zamknig¢ poligonéw powinno zawieraé
wartosci f oraz odchytki dopuszczalne fgop.

Pomiar kalibracyjny na przestach bazy kalibracyjnej wykonuje si¢ w taki sam sposob, jak
pomiar przesta sieci bazowej osnowy grawimetrycznej, przy czym btad sredni pomiaru
wartosci Ag przgsta bazowego nie powinien przekroczy¢ +1,5x107 m's® a wartosci
wspotczynnikow ki, K i A grawimetru powinny by¢ wyznaczone ze $rednim biedem
wzglednym nie wigkszym od +1,0x10™,

Blad $redni warto$ci przyspieszenia sity cigezko$ci na punktach bazowej osnowy
grawimetrycznej nie powinien by¢ wigkszy niz £2,5x107 m-s,

Rozdzial 4

Podstawowa osnowa magnetyczna

Fundamentalna osnowg¢ magnetyczna tworza magnetyczne punkty wiekowe, na ktérych

wyznaczono co najmniej trzy niezalezne elementy wektora nat¢zenia pola magnetycznego

Ziemi, rozmieszczone nie rzadziej niz 1 punkt na 20 000 km?.

Bazowa osnowg¢ magnetyczna tworza gunkty krajowego zdjecia magnetycznego o

przecigtnej ggstosci 1 punkt na 500 km® przy czym lokalna ggsto$¢ punktow zdjecia

magnetycznego zalezy od rozktadu przestrzennego pola magnetycznego.

Przy wyznaczaniu elementéw pola magnetycznego Ziemi stosuje si¢ jednostki:

1) dla modutu wektora natgzenia catkowitego pola magnetycznego F i sktadowych X, Y,
Z tego wektora — nanotesle oznaczane symbolem nT;

2) dla deklinacji magnetycznej D i dla inklinacji magnetycznej | — stopnie i minuty tuku.

Punkty osnowy magnetycznej wybiera si¢ w miejscach oddalonych od obszaréw

zurbanizowanych, umozliwiajacych powtorzenia pomiaru w kolejnych latach, przy czym

punkty winny by¢ oddalone od obiektéw mogacych zakloca¢ ziemskie pole magnetyczne

na odlegltos¢:

1) od kolejowej trakcji elektrycznej 4-5 km;

2) od zaktadow przemystowych od 500 do 600 m;

3) od elektrycznych linii przesytlowych wysokiego napigcia od 300 -500 m;

4) od budynkéw od 100 m do 300 m w zaleznosci od ich konstrukcji;

5) gradient horyzontalny pola w miejscu zatozenia punktu nie powinien przekracza¢ 3 nT
nalm.

Jako punkt magnetyczny moze by¢ wykorzystany istniejacy punkt geodezyjny Ilub

grawimetryczny o ile jego lokalizacja spetnia warunki wymienione w ust. 65, a stabilizacja

punktu nie zawiera elementow zelaznych.

Wspotrzedne punktu magnetycznego wyznacza si¢ z doktadnoscia nie mniejsza niz £5 m.

Punkty podstawowej osnowy magnetycznej stabilizuje si¢ amagnetycznym znakiem:

1) punkty fundamentalnej osnowy magnetycznej — granitowym albo betonowym stupem
bez zbrojenia o wymiarach co najmniej 20x20x80 cm z podcentrem w postaci ptyty z
takiego samego materiatu;
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2) punkty bazowej osnowy magnetycznej — stupem betonowym bez zbrojenia lub rurka z
tworzywa sztucznego.

Dla kazdego punktu wybiera si¢, na kierunkach w miar¢ mozliwo$ci prostopadtych do

siebie dobrze widoczne i charakterystyczne cele ziemskie (miry) potozone w odleglo$ci

nie mniejszej niz 500 m, a w przypadku braku takich punktow zaklada si¢ punkty

ekscentryczne, stabilizowane tak jak punkt magnetyczny.

Przed rozpoczeciem 1 po zakonczeniu sezonu pomiaréw magnetycznych na punktach

podstawowej osnowy magnetycznej dokonuje si¢ porownania wskazan instrumentow

magnetycznych w obserwatorium magnetycznym.

Pomiary na punkcie fundamentalnej osnowy magnetycznej wykonuje si¢ mierzac co

najmniej po 6 serii wyznaczen kazdego elementu pola magnetycznego Ziemi, nie wigcej

niz po dwie serie w trzech kolejnych dniach.

Pomiary na punkcie bazowej osnowy magnetycznej powinny obejmowaé dwa

wyznaczenia jednego lub kilku elementow pola magnetycznego, po dwie serie z przerwa

nie mniejsza niz 15 minut migdzy wyznaczeniami.

Poprawki niezbedne do redukcji pomiarow o wplyw wariacji dobowych pola

geomagnetycznego wyznacza si¢ na podstawie magnetogramow zmian pola

magnetycznego wyznaczonych w najblizszym obserwatorium magnetycznym lub na

polowej magnetycznej stacji wariograficznej. Stacj¢ wariograficzng powinno instalowac

si¢ w rejonie pomiarow jezeli odlegtos¢ od obserwatorium magnetycznego jest wigksza niz

200 km.

Jesli w czasie pomiarow zaobserwowano zaburzenia ziemskiego pola magnetycznego,

pomiary na punkcie przerywa sig albo wydtuza okres pomiardéw tak, aby istniata pewnos¢,

ze uzyskane wyniki nie beda obarczone btgdami spowodowanymi przez te zaburzenia.

Pomiary wykonane w czasie wystapienia zakldcen pola magnetycznego nie moga byé

wlaczane do zbioru obserwacji.

Kazda obserwacje na punkcie magnetycznym wykonuje si¢ o pelnej minucie i notuje si¢

czas, przy czym wskazania zegara kontroluje si¢ na podstawie radiowych sygnatow czasu.

Btedy s$rednie elementow pola magnetycznego Ziemi na punktach osnowy fundamentalnej

nie powinny by¢ wigksze niz:

1) dla wektora natgzenia pola +1 nT,;

2) dla deklinacji magnetycznej +0,5’;

3) dlainklinacji magnetycznej +0,3’.

Btedy $rednie elementow pola magnetycznego Ziemi na punktach osnowy bazowej nie

powinny by¢ wigksze niz:

1) dla modutu wektora natgzenia pola +2 nT;

2) dladeklinacji magnetycznej +2,0’;

3) dlainklinacji magnetycznej £1,0°.

Btad wyznaczenia azymutu astronomicznego kierunkéw na miry nie powinien by¢ wigkszy

niz £20”.

Na podstawie zmian rozkladu przestrzennego zmian wiekowych pola magnetycznego

Ziemi, wyznaczonych na magnetycznych punktach wiekowych i w obserwatoriach

magnetycznych aktualizuje si¢ wartosci elementow pola magnetycznego Ziemi na

punktach bazowej osnowy magnetycznej, w szczegdlnosci poprzez przeliczenie

istniejacych danych magnetycznych do nowej epoki.

Rozdzial 5

Szczegdélowa pozioma osnowa geodezyjna
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Szczegdlowa pozioma osnowe geodezyjna stanowi zbidr punktéw bedacych rozwinigciem
podstawowej osnowy poziomej, stuzacych do nawigzywania osndw pomiarowych i
wykonywania szczegélowych pomiaréw geodezyjnych.

Szczegdtowa pozioma osnowe geodezyjna tworza:

1) punkty dotychczasowej osnowy poziomej 2 klasy, ktorych $redni btad potozenia
wzgledem punktow nawiazania po wyréwnaniu mp < +0,05 m;

2) punkty dotychczasowej osnowy poziomej 3 klasy, ktorych $redni btad potozenia
wzgledem punktow nawigzania po wyréwnaniu mp < +0,10 m;

3) nowozakladane punkty osnowy poziomej, ktorych $redni btad potozenia wzglgdem
punktow nawigzania po wyrownaniu mp < +0,07 m.

Punkty szczegotowej poziomej osnowy geodezyjnej zaklada si¢ w sieciach, wykorzystujac

obserwacje statycznych pomiarow satelitarnych GNSS, pomiaréw wykonywanych w

ramach systemu ASG-EUPOS oraz klasycznych pomiaréw metoda poligonizacji i wcigé.

Na terenach zurbanizowanych, optymalna metoda zaktadania osnowy jest metoda

kombinowana, laczaca obserwacje pomiaréw technika GNSS i1 pomiaréw klasycznych

metoda poligonizacji. Na terenach wiejskich, rolnych i lesnych zaleca si¢ zakladanie
osnowy przy wykorzystaniu statycznych pomiaréw satelitarnych.

Do sieci nalezy wilaczy¢ wszystkie istniejace w terenie cele wysokie (wieze kosciotow,

maszty itd.) ktore nalezy wyznaczy¢ metoda wcigcé.

Punkty szczegblowej osnowy poziomej powinny mie¢ wyznaczone wysokos$ci

z doktadnos$cia nie mniejsza niz 0,05 m.

Nowe punkty ekscentryczne okresla si¢ z dokladno$cia nie mniejsza niz +0,02 m,

metodami zapewniajacymi kontrole pomiaru i obliczen, przy czym ilo$¢ nowo

zaktadanych punktoéw ekscentrycznych nie powinna by¢ wigksza od trzech.

Zaleca sig, aby stopien zaggszczenia punktami osnowy szczegdtowej tacznie z punktami

osnowy podstawowej wynosil: na terenach zurbanizowanych nie mniej niz 1 punkt na 20

ha, a na terenach rolnych 1 lesnych stopien zaggszczenia powinien by¢ dostosowany do

potrzeb, nie mniej jednak niz 1 punkt na 120 ha.

Przy ustalaniu lokalizacji punktéw nalezy dazy¢ do uzyskania jak najwigkszej liczby

wzajemnych wizur na sasiednie punkty tej samej lub wyzszej klasy.

Przy ustalaniu lokalizacji punktéw przewidzianych do pomiaru metoda satelitarna nalezy

uwzgledni¢ nastgpujace warunki :

1) unika¢ zakry¢ horyzontu i przeszkod terenowych mogacych powodowaé odbicia
sygnatow satelitarnych, w szczego6lnosci: budowle, drzewa, krzewy, samochody;

2) punkty nie powinny by¢ projektowane w bezposrednim sasiedztwie aktywnych
elementow infrastruktury technicznej emitujacych fale elektromagnetyczne,
W szczegolnosci: nadajnikow radiowych, linii energetycznych, trakcji kolejowej
lub tramwajowej;

3) kazdy punkt osnowy szczegdtowej powinien mie¢ okreSlony minimum jeden
przestrzenny wektor na sasiedni, widoczny bez przeszkod punkt sieci.

Przy ustalaniu lokalizacji punktéw przewidzianych do pomiaru metoda poligonizacji

nalezy uwzgledni¢ nastgpujace warunki :

1) ciagi powinny by¢ zblizone do prostoliniowych;

2) kazdy ciag powinien by¢ nawiazany obustronnie katowo i liniowo;

3) dlugosci ciagow pojedynczych nie powinny by¢ wigksze od 3,0 km a ciagdéw
wyznaczajacych punkty weztowe od 2,0 km;

4) dhugosci bokéw w ciagach powinny wynosi¢ od 150m do 500m, przy czym $rednia
dhlugos¢ boku na terenach miejskich nie powinna by¢ wigksza od 250 m, a na
pozostatych terenach 350 m.

Punkty osnowy szczegdtowej stabilizuje si¢ jednopoziomowo, stosujac znaki z plastyku,

metalu lub innego trwatego materialu po ich zabetonowaniu lub innym trwatym potaczeniu

Z podtozem lub $ciang budynku. Na terenach rolnych 1 lesnych dopuszcza si¢ stabilizacjg
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dwupoziomowa, stosujac stup betonowy nie krotszy niz 0,70 m wraz z betonowa plytka.
Poszczegolne znaki powinny by¢ oddzielone warstwa ziemi o grubos$ci co najmniej
0,03 m.
Poziome nawiazanie geodezyjne sieci powinno by¢ wykonane do wszystkich punktow
osnowy podstawowe] znajdujacych si¢ na terenie opracowania. W uzasadnionych
przypadkach, przy taczeniu istniejacych sieci geodezyjnych, dopuszcza si¢ nawiazanie
do punktow osnowy szczegotowej pod warunkiem, ze ilos¢ takich nawiazan nie bedzie
przekraczata 30% ogolnej ilosci nawigzan. Dla integracji nowej sieci z istniejaca w terenie
osnowa, do pomiaru nalezy wiaczy¢ punkty kontrolne tej samej klasy o znanych
wspotrzednych.

Przy wyznaczaniu wysokosci punktéw technika GNSS wykonuje si¢ nawigzania

wysokosciowe do co najmniej czterech punktéw wysokosciowej osnowy geodezyjnej,

podstawowej. Punkty nawigzania wysoko$ciowego powinny by¢ rozmieszczone
roOwnomiernie na obszarze mierzonej sieci.

Wyznaczenie wysokos$ci punktow metoda trygonometryczna wykonuje si¢ na ciagach

poligonowych, ktore zaprojektowano w miejscach, gdzie nie istnieje osnowa

wysokosciowa.

Przy pomiarze osnowy technika GNSS nalezy uwzglednia¢ nastgpujace warunki

techniczne:

1) pomiar powinien by¢ przeprowadzony w nawiazaniu do punktow podstawowe;j
osnowy geodezyjnej i z wykorzystaniem obserwacji wykonanych na co najmniej
trzech stacjach referencyjnych systemu ASG-EUPOS;

2) pomiar sieci nalezy wykonywac zestawem co najmniej trzech odbiornikow GNSS;

3) nie mniej niz jedna trzecia wyznaczanych punktow musi posiada¢ obserwacje
wykonane w dwdch niezaleznych sesjach pomiarowych;

4) minimalna liczba obserwowanych satelitow nie powinna by¢ mniejsza od czterech;

5) w opracowaniu numerycznym wykorzystuje si¢ sygnaty od satelitow znajdujacych si¢
powyzej 10° nad horyzontem;

Przed rozpoczeciem pomiaru nalezy zapewni¢ centryczne ustawienie instrumentu

geodezyjnego lub centryczne i poziome ustawienie anteny nad wyznaczanym punktem, z

doktadnoscia nie mniejsza niz 0,005m. Wysokos¢ anteny nad centrem przy pomiarach

technika GNSS nalezy okres$li¢ z doktadnoscia nie mniejsza niz 0,002 m.

Przy pomiarach mimosrodowych elementy mimosrodu mierzy si¢ z doktadnoscia

zapewniajaca wyznaczenie poprawek ze wzgledu na mimos$réd z bledem $rednim nie

wigkszym niz 1/3 wartosci dopuszczalnego Sredniego bledu pomiaru kata lub dtugosci.

Dlugosc¢ sesji pomiarowej, przyjmujac korzystne warunki pomiaru musi by¢ dostosowana do

wymagane] dokladno$ci 1 warunkow terenowych na obserwowanych punktach. W

przypadku niekorzystnych warunkow, zalecane jest wydluzenie czasu prowadzenia

obserwacji.

W pomiarach sieci poligonowej nalezy wykorzysta¢ instrumenty geodezyjne zapewniajace

$redni blad pomiaru kierunku mniejszy od 20%. Sredni btad pomiaru dlugosci nie powinien

by¢ wigkszy od 0,01 m. Przy pomiarze ciagéw poligonowych zalecana jest metoda trzech
statywow.

Pomiar kata wykonuje si¢ w dwoch seriach, dopuszczalna réznica pomigdzy seriami nie

powinna byé wigksza od 30%. Pomiar dtugosci boku wykonuje si¢ w dwoch kierunkach,

réznica pomierzonych dlugosci z obu kierunkdéw nie powinna by¢ wigksza od 0,015 m.

Obserwacje katow pionowych dla wyznaczenia wysokosci punktu metoda niwelacji

trygonometrycznej wykonuje si¢ w dwoch seriach, réznica pomigdzy seriami nie powinna

by¢ wigksza od £20°. Wysoko$ci ustawienia instrumentu i celu nad punktem mierzy sie z

doktadno$cia nie mniejsza niz +0,005m.
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W przypadku, gdy zostaty zniszczone lub przemieszczone znaki geodezyjne okreslajace
potozenie punktu w terenie, wykonuje si¢ odtworzenie pierwotnego potozenia punktu
I powtdrnie go stabilizuje na podstawie :

1) miar od pobocznikow;

2) potozenia znaku podziemnego;

3) domiarow z punktéw ekscentrycznych.

Zaleca si¢ wykonanie kontroli wstgpnej obserwacji umozliwiajacej wykrycie bledow

grubych poprzez wyrownanie swobodne sieci przy przyjeciu jednego punktu jako punktu

statego.

Sposéb $cistego wyréwnania sieci punktow szczegdlowej poziomej osnowy geodezyjnej

zalezny jest od technologii pomiaru:

1) wspotrzedne punktow sieci wyznaczane] metoda kombinowana, wyréwnuje si¢ na
elipsoidzie odniesienia, taczac obserwacje z réznych technik pomiaru;

2) wspoélrzedne punktow sieci wyznaczanej technika GNSS oblicza si¢ w procesie
wyrownania niezaleznych wektoréw GNSS w uktadzie przestrzennym;

3) wyrdwnanie sieci poziomej osnowy szczegdtowej pomierzonej metodami klasycznymi
wykonuje si¢ na plaszczyznie odwzorowania, w obowiazujacym panstwowym
systemie odniesien przestrzennych.

Wyréwnanie osnowy szczegdtowej wykonuje sig¢ metoda posredniczaca wykorzystujac

zredukowane wyniki obserwacji. Wspotrzedne plaskie prostokatne oblicza si¢ z

wyrownanych wspoétrzednych geocentrycznych lub geodezyjnych zgodnie z regutami

odwzorowawczymi.

Do wyréwnania sieci moga by¢ adaptowane obserwacje z dawnych pomiaréw, ktorych

btad $redni nie przekracza dwukrotnej wartosci bledu $redniego pomiaru przewidzianego

dla modernizowanej osnowy szczegotowe;j.

Wysoko$ci normalne punktow pomierzonych technika GNSS wyznacza si¢ z rdznic

pomigdzy wysokosciami geodezyjnymi i wielkoSciami odstgpu geoidy niwelacyjnej od

elipsoidy odniesienia. Obliczenia nalezy wykonywa¢ w ramach jednego, obowiazujacego
modelu geoidy.

Obliczenie wysokosci punktow wyznaczonych metoda trygonometryczna, wykonuje si¢ w

nawigzaniu do punktow ktorych wysokosci okreSlone zostaly przy pomocy niwelacji

geometrycznej lub technika GNSS, metoda wyréwnania powinna umozliwia¢ oceng
doktadnos$ci wyznaczenia wysokosci punktu.

W przypadku punktow stabilizowanych dwupoziomowo wysoko$¢ okresla sig

w odniesieniu do znaku naziemnego.

Rozdzial 6

Szczegélowa wysokosciowa osnowa geodezyjna

Szczegdlowa wysokosciowa osnowa geodezyjna stanowi zbidr punktéw bedacych

zaggszczeniem osnowy podstawowej, stuzacych do nawigzywania osnéw pomiarowych i

wykonywania pomiaréw geodezyjnych.

Szczegdlowa wysoko$ciowa osnowe geodezyjna tworza:

1) sieci niwelacyjne, zakltadane metoda niwelacji geometrycznej, ktorych elementami
konstrukcyjnymi sa linie niwelacyjne, sktadajace si¢ z odcinkdéw niwelacyjnych;

2) punkty wysokosciowe zaktadane technika GNSS, przy czym warunki pomiaru sa
identyczne jak przy okreslaniu wysokosci punktow szczegdtowej osnowy poziomej,
przy nawiazaniu sieci do co najmniej czterech punktoéw podstawowej wysokosciowej
osnowy geodezyjnej. Liczba punktoéw nawiazania uzalezniona jest od wielkosci
obszaru opracowania.

Doktadno$¢ osnowy charakteryzuje btad $sredni pomiaru 1 km niwelacji lub $redni btad

wyznaczenia wysokosci, obliczone w procesie wyréwnania sieci. Btad $redni pomiaru nie
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powinien by¢ wigkszy niz 4 mm/km, a btad wysokosci punktu po wyrdwnaniu nie

powinien by¢ wigkszy od + 0,01 m.

Dhugosci linii niwelacyjnych nie powinny przekracza¢ 18 km, a na terenach

zurbanizowanych dtugosci linii nie powinny by¢ wigksze od 6 km. Dlugosci odcinkow

niwelacyjnych powinny wynosi¢ od 0,5 km do 1,0 km, a na terenach niezurbanizowanych
nie powinny przekracza¢ 3 km. Na terenach niezurbanizowanych, przy braku mozliwosci
zaktadania znakow $ciennych, dlugosci odcinkow moga by¢ zwigkszone do 50 %.

Stabilno$¢ punktu nawiazania sieci niwelacyjnej sprawdza si¢ przez wykonanie pomiarow

kontrolnych na jednym z odcinkéw linii niwelacyjnych dochodzacych do tego punktu.

Pomiar kontrolny wykonuje si¢ zgodnie z zasadami okreSlonymi dla osnowy

szczegotowe;.

Linie przewidziane do adaptacji w catosci lub czg$ci powinny speinia¢ nastepujace

Kryteria:

1) rodzaje znakow wysokosciowych i ich rozmieszczenie powinny odpowiadad
kryteriom wtasciwym dla osnowy szczegotowej;

2) archiwalne pomiary niwelacyjne powinny spelnia¢ wymagania doktadnosciowe
wlasciwe dla osnowy szczegdtowe;;

3) od pomiaru linii nie uptyngto wigcej niz 20 lat.

Wspdirzedne znakdéw wysokosciowych okresla si¢ z bledem nie wigkszym niz £5 m.

Stosuje si¢ dwa zasadnicze rodzaje znakow wysokos$ciowych:

1) naziemne, w ktorych wlasciwe punkty wysokosciowe znajduja si¢ nad powierzchnia
gruntu (podstawa znaku powinna znajdowac sig¢ na gtebokosci wigkszej od glebokosci
zamarzania gruntu);

2) Scienne w postaci metalowych bolcow (reperéw), osadzonych w $cianach budowli
gwarantujacych ich stabilnos¢.

Znaki naziemne osadza si¢ wzdtuz drog, poza rowem ograniczajacym korong drogi, przy

czym nalezy wybiera¢ grunty wolne od upraw rolniczych.

Znaki $cienne osadza si¢ w budowlach, ktérych fundamenty siggaja ponizej poziomu

zamarzania gruntu.

W przypadku stabilizowania nowych punktow wysokosciowych stosuje si¢ znaki $cienne,

a w miejscach, gdzie to nie jest mozliwe znaki naziemne.

Znaki naziemne osadza si¢ co najmniej na 3 miesiace przed rozpoczgciem pomiaru. Znaki

scienne osadza si¢ co najmniej na 7 dni przed rozpoczgciem pomiaru.

Pomiar odcinka niwelacyjnego polega na okresleniu przewyzszenia migdzy dwoma

punktami wysokos$ciowymi, stanowiacymi jego punkty koncowe. Jako punkty przej$ciowe

stuza sferyczne trzpienie zabek niwelacyjnych, na ktorych ustawia sig faty.

W trakcie pomiaru wykonuje si¢ obsluge codzienna i1 sprawdzenie sprzgtu, a ponadto

co dwa tygodnie lub czgsciej, jezeli zaistniaty okoliczno$ci mogace powodowaé obnizenie

jego parametrow technicznych, nalezy wykona¢ petny zakres sprawdzenia niwelatora 1 tat
wedlug programu wtasciwego dla danego typu sprzegtu.

Pomiar niwelacji wykonuje si¢ w przy dobrej widocznosci 1 spokojnym obrazie tat,

po gruncie lub nawierzchni zapewniajacej stabilno$¢ statywu 1 tat. Wymaga sig,

aby celowe przebiegaly w Srodowisku jednakowym pod wzgledem temperatury,
wilgotnosci, nastonecznienia i pokrycia terenu oraz z dala od obiektéw wydzielajacych
ciepto. Linie celowe winny przebiega¢ nad powierzchnia terenu na wysokosci nie mniej

niz 1,0 m, w terenie falistym nie mniej niz 0,6 m.

Odcinki niwelacyjne mierzy si¢ dwukrotnie — w kierunku gléwnym 1 w kierunku

powrotnym. Liczba stanowisk niwelatora przy pomiarze odcinka niwelacji powinna by¢

parzysta, aby na punktach koncowych byla obserwowana ta sama tata. Przy pomiarze

w kierunku powrotnym laty zamienia si¢ tak, aby na punktach koncowych ustawia¢ inna

fate niz ta, ktéra byta obserwowana podczas pomiaru w kierunku gtéwnym.
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Dhugosci celowych nie powinny by¢ wigksze od 50 m, w terenach gorzystych celowe
moga by¢ krotsze, jednak nie krotsze niz 5 m. Celowe dluzsze od dopuszczalnych moga
by¢ stosowane jedynie przy przechodzeniu przez przeszkody. Réznica dtugosci celowych
na stanowisku nie moze by¢ wigksza niz 1,0 m.

Na kazdym stanowisku przewyzszenie wyznacza si¢ dwukrotnie. Rdznica miedzy dwoma
wyznaczeniami przewyzszenia na stanowisku nie powinna by¢ wigksza niz 2 mm.

Réznica wynikow dwukrotnego pomiaru odcinka niwelacyjnego, obliczona z pomiardw

W kierunku gtownym 1 powrotnym nie powinna by¢ wigksza niz 6 JR mm, gdzie R okresla
dhugo$¢ odcinka w km.
Suma roznic wynikéw dwukrotnych pomiaréw odcinkow, obliczona dla odcinkow
niwelacyjnych catej sekcji lub linii, nie powinna by¢ wigksza niz 6 JL mm, gdzie L okresla
dhugos¢ linii lub sekcji w km.
Odchytka zamknigcia poligonu niwelacyjnego, wyznaczona z warto$ci pomierzonych, nie
powinna by¢ wigksza niz 6 JE mm, gdzie F okresla dtugos¢ obwodnicy poligonu w km.
Przy pomiarze przez szerokie przeszkody terenowe dopuszcza si¢ stosowanie innych
metod pomiaru, ktére zapewniaja doktadno$¢ nie mniejsza niz pomiary metoda niwelacji
geometrycznej.

Rozdzial 7

Osnowa wielofunkcyjna

Nowe punkty osnowy geodezyjnej, grawimetrycznej i magnetycznej zaklada si¢ jako
punkty osnowy wielofunkcyjnej.

Osnowie wielofunkcyjnej nie przypisuje si¢ oddzielnej klasyfikacji, jej punkty sa
klasyfikowane w ramach poszczegdlnych rodzajow osnow.

Punkt osnowy wielofunkcyjnej moze by¢ punktem roéznych klas osnowy: geodezyjnej,
grawimetrycznej albo magnetycznej.

Rozdzial 8

Numeracja punktow, sporzadzanie opisow topograficznych, kompletowanie dokumentacji
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geodezyjnej i typy stabilizacji punktow osnowy

Kazdy punkt osnowy geodezyjnej, grawimetrycznej i magnetycznej ma niepowtarzalny
I niezmienny numer nadawany na etapie sporzadzania projektu technicznego.
Numer punktu sktada si¢ z trzech czlondw. Pierwszy czlon okresla wspotrzedne
geodezyjne ¢ 1 A lewego, dolnego naroznika kwadratu siatki geograficznej, w ktorym
znajduje si¢ punkt. Drugi czlon numeru zawiera informacj¢ o rodzaju osnowy, a trzeci
czton, oznacza wilasciwy numer punktu w ramach danego kwadratu siatki geograficznej o
wymiarach 5' x 5'.
Pierwszy czton numeru punktu zawiera osiem cyfr, z ktorych pierwsze cztery oznaczaja
szeroko$¢ geodezyjna wyrazona w stopniach 1 minutach, a cztery kolejne cyfry oznaczaja
dhlugos¢ geodezyjna lewego, dolnego naroznika kwadratu siatki geograficzne;.
Drugi, jednocyfrowy czton numeru okresla rodzaj osnowy, przy czym:
1) cyfra”1” oznacza punkt osnowy poziomej;
2) cyfra ”2” oznacza punkt osnowy wysoko$ciowej;
3) cyfra ”3” oznacza punkt osnowy grawimetrycznej;
4) cyfra ”4” oznacza punkt osnowy magnetycznej.
Trzeci czton numeru punktu tworzony jest zgodnie z nast¢pujacymi zasadami:
1) punktom osnowy podstawowej nadaje si¢ trzycyfrowy numer punktu, gdzie kolejne

cyfry oznaczaja odpowiednio:

a) cyfry z przedzialu 01-09 — punkt fundamentalnej osnowy geodezyjnej,

grawimetrycznej i magnetycznej,
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b) cyfry z przedziatlu 10-99 — punkt bazowej osnowy poziomej, grawimetrycznej i
magnetycznej,

C) cyfry z przedziatu 100-999 — punkt bazowej osnowy wysokosciowej,

d) trzecia cyfr¢ dla punktow osnowy podstawowej: poziomej, grawimetrycznej i
magnetycznej oznacza numer kolejnego punktu w zespole (ekscentra), przy czym
centr punktu oznacza si¢ zawsze cyfra 0;

2) punktom szczegdlowej, poziomej osnowy geodezyjnej nadaje si¢ pigciocyfrowy
numer, gdzie pierwsze cztery cyfry z przedziatu 1000-4999 oznaczaja wiasciwy
numer, a piata cyfra oznacza numer kolejnego punktu w zespole (ekscentra), przy
czym centr punktu oznacza si¢ zawsze cyfra 0;

3) punktom szczegdtowe] osnowy wysokosciowej nadaje si¢ czterocyfrowy numer z
przedziatu 1000-4999.

Na dokumentach geodezyjno-kartograficznych dopuszcza si¢ stosowanie uproszczonej

numeracji punktow - ograniczonej tylko do trzeciego cztonu, jezeli z innych danych mozna

jednoznacznie okresli¢ rodzaj osnowy i kwadrat siatki geograficznej, na ktérym znajduje
si¢ dany punkt. W uproszczonym numerze dla centra punktu nie podaje si¢ ostatniej cyfry

0, oznaczajacej centr znaku.

Dla kazdego nowo zakladanego punktu osnowy sporzadza sig opis topograﬁczny punktu, a

opisy punktow istniejacych aktualizuje si¢, przy czym: zmiany i uzupelnienia albo

potwierdzenie aktualno$ci danych przedstawia si¢ na istniejacym opisie czerwonym
kolorem.

Opis topograficzny punktu powinien zawiera¢ CO hajmniej:

1) numer punktu;

2) nazweg gminy i miejscowosci;

3) wspoélrzedne geodezyjne punktu z doktadnoscia 0,1’;

4) szkic lokalizacyjny lub zdjgcie;

5) dane dotyczace stabilizacji ;

6) dane z pomiaru osnowy.

Podstawowym elementem opisu topograficznego jest szkic umozliwiajacy odnalezienie

punktu. Na szkicu sytuacyjnym pokazuje si¢ potozenie centra lub zespotu znakéw danego

punktu zwiazanych miarami ze szczegdlami terenowymi, przy czym nalezy stosowac
nastgpujace zasady:

1) szkic sytuacyjny sporzadza si¢ z zachowaniem znakéw umownych obowiazujacych
przy opracowaniu mapy zasadniczej;

2) szkic sytuacyjny sporzadza si¢ w miar¢ mozliwosci z zachowaniem przyblizonych
proporcji w dtugos$ciach;

3) na szkicu przedstawia si¢ szczegoOly terenowe istotne dla odnalezienia punktu, miary
liniowe do pobliskich, trwatych szczegotow terenowych podaje si¢ z doktadnoscia
0,01 m, w spos6b umozliwiajacy dwukrotne niezalezne wyznaczenie jego potozenia w
terenie. Miary terenowe do innych szczegétow terenowych oraz miary z linii
pomiarowych podaje si¢ z doktadnoscia odpowiednia dla danej grupy doktadnosci
okreslenia szczegotu;

4) przy wylotach drog podaje si¢ nazwy najblizszych miejscowosci, drog wyzszej klasy
lub charakterystycznych elementéw terenu. Zaleca si¢ wskazywanie elementdw,
ktorych identyfikacja na mapie 1 w terenie nie nastr¢cza trudnosci;

5) sytuacje terenowa na szkicu sytuacyjnym orientuje si¢ do péinocy, przy czym
kierunek potnocy na szkicu jest rownolegly do bocznej ramki formularza;

6) zamiast szkicu sytuacyjnego dopuszcza si¢ wstawienie zdjgcia lub wycinka mapy
topograficznej, o ile jednoznacznie pokazuja lokalizacje punktu.

Na opisie topograficznym przedstawia si¢ ponadto rozmieszczenie Sciennych, naziemnych

1 podziemnych elementéw znaku geodezyjnego, a takze inne informacje dotyczace znakow

I ich polozenia, takie jak:
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1) rodzaj znaku, jego numer, typ i wymiary;

2) odlegtosci pomiedzy znakami w zespole oraz glebokosci ich osadzenia;

3) nawiazanie katowe pobocznikéw oraz znakow podziemnych;

4) usytuowanie punktow kierunkowych (mir) i punktéw ekscentrycznych;

5) dla znakéw $ciennych rysunek fragmentu $ciany z podaniem wysokosci znaku nad
powierzchnia terenu 1 odlegtosci do najblizszych charakterystycznych miejsc Sciany.

Dodatkowo na opisie topograficznym przedstawia si¢ dane z pomiaru osnowy:

1) wspotrzedne punktu;

2) dla punktéw podstawowej wysokosciowej osnowy geodezyjnej numer i nazwe linii
niwelacyjnej oraz informacje o sasiednich punktach osnowy z podaniem do nich
odleglosci;

3) dla punktow szczegdlowej poziomej osnowy geodezyjnej katy i odleglosci z pomiaru
do sasiednich punktow osnowy, w przypadku pomiaru technika GNSS katy
i odlegltosci wyliczone ze wspotrzednych do widocznych sasiednich punktow osnowy;

4) dla punktow szczegdtowej osnowy wysokosciowej informacje o sasiednich punktach
osnowy z podaniem do nich odlegtosci.

Opis topograficzny punktu powinien zawiera¢ dat¢ jego sporzadzenia lub aktualizacji

nazwe¢ wykonawcy oraz imi¢ i nazwisko osoby wykonujacej opis.

Osnowy geodezyjne, grawimetryczne 1 magnetyczne zaklada si¢ na podstawie

zatwierdzonego projektu technicznego, przy czym prace projektowe obejmuja

W szczegolnosci:

1) analize i oceng przydatnosci oraz sposéb wykorzystania istniejacej dokumentacji
technicznej;

2) opracowanie zatozen technicznych do projektu w oparciu o plany zagospodarowania
przestrzennego i wyniki badan naukowych;

3) inwentaryzacj¢ punktoéw oraz wywiad terenowy prowadzony w celu ustalenia
najkorzystniejszej pod wzglgdem technicznym 1 ekonomicznym lokalizacji punktow
osnowy oraz zweryfikowania zatozen technicznych;

4) opracowanie projektu technicznego uwzgledniajacego wyniki inwentaryzacji punktow
i wywiadu terenowego

Przy ustalaniu lokalizacji punktow osnowy nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

1) punkty wybiera¢ w miejscach nie narazonych na zniszczenie i dogodnych do pomiaru;

2) w mozliwie maksymalnym stopniu wykorzystac¢ stabilizacj¢ punktow istniejacych;

3) ustali¢ nawiazania i zaprojektowac punkty ekscentryczne.

Projekt techniczny powinien zawierac :

1) opis projektu omawiajacy catos¢ projektowanych prac, w ktorym nalezy okreslic:

a) dane charakteryzujace projektowana sie¢, jej zasieg i strukturg,

b) punkty nawiazania, ilo$¢ projektowanych punktow nowych i adaptowanych do
pomiaru,

C) sposob wykorzystania archiwalnej dokumentacji techniczne;j,

d) uzasadnienie ewentualnych zmian w stosunku do zatozen technicznych,

e) proponowane typy znakow, sposob stabilizacji, metody pomiaru i inne dane, ktore
odbiegaja od standardowych ustalen obowiazujacych przepisOw technicznych;

2) mapg projektu technicznego opracowana w odpowiednio dobranej skali
umozliwiajacej czytelne i przejrzyste przedstawienie konstrukcji geometrycznej
projektowanej do pomiaru sieci i innych prac przewidzianych do realizacji w terenie.
Na mapg projektu technicznego nalezy nanies¢:

a) wszystkie punkty sieci, w tym punkty przewidziane do wykonania nawigzan
poziomych i wysokosciowych,

b) wyniki inwentaryzacji i wywiadu terenowego,

c) punkty nowo projektowane oraz przewidziane do wykonania prace
konserwacyjne;
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3) opisy topograficzne z inwentaryzacji punktow.

Po zakonczenia prac zwiazanych z zalozeniem lub modernizacja osnowy geodezyjnej,

grawimetrycznej lub magnetycznej, opracowane dokumenty kompletuje si¢ i przekazuje

do wlasciwego osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Geodezyjna dokumentacja techniczna z prac powinna by¢ przekazana w formie

dokumentow elektronicznych, o ktérych mowa w przepisach o informatyzacji dziatalnosci

podmiotow realizujacych zadania publiczne, a w razie potrzeby takze w formie
analogowej, przy czym: sprawozdanie techniczne, raport z wyroOwnania sieci oraz
dokumenty, ktore powstaly bezposrednio w trakcie prac terenowych przekazuje sig

w formie analogowej i elektronicznej.

Geodezyjna dokumentacja techniczna powinna zawiera¢ nastgpujace dokumenty:

1) sprawozdanie techniczne zawierajace opis wykonanych prac, w ktorym nalezy
okresli¢:

a) dane charakteryzujace zrealizowana siec, jej zasigg i strukture,

b) odstgpstwa od projektu technicznego,

c) zestawienie wykonanych prac,

d) opis sposobu stabilizacji, metody pomiaru oraz wynikOw wyrdwnania sieci,
e) analiz¢ i oceng otrzymanych wynikow;

2) polowe opisy topograficzne punktéw z inwentaryzacji lub stabilizacji,

3) dokumentacj¢ z pomiaru osnowy;

4) raport z wyrOwnania sieci zawierajacy :

a) zestawienie zredukowanych obserwacji wraz ze $rednimi btedami obserwacji,
b) poprawki do obserwacji po wyro6wnaniu,

c) Dbledy Srednie poprawek,

d) s$redni btad pojedynczego spostrzezenia po wyréwnaniu,

e) charakterystyke doktadnosci punktow,

f) wykazy danych ostatecznych,

g) stownik konwersji numerow punktow;

5) opisy topograficzne punktow;

6) mapg (szkic) pomierzonej sieci opracowana w odpowiednio dobranej skali,
umozliwiajacej czytelne 1 przejrzyste przedstawienie zrealizowanych prac 1 wynikow
pomiaru;

7) pliki wsadowe do bazy danych;

8) zawiadomienia o umieszczeniu znakow;

9) inne materialy opracowane w trakcie realizacji prac w tym co najmniej opis i mape
projektu technicznego.

Punkty osnow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych stabilizuje si¢ w sposob

trwaly znakami geodezyjnymi wykonanymi z kamienia, betonu, metalu, plastyku lub

innego trwatego materiatu. Ponadto jako znak geodezyjny moze by¢ przyjety trwaly
element na statych budynkach Iub budowlach, w szczeg6lnos$ci: gatka, krzyz, szczyt dachu.

Dla oznaczenia typu znaku w bazie danych, panstwowego rejestru podstawowych osnow

geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych oraz w bazie danych szczegétowych

osndéw geodezyjnych stosuje si¢ kody znakoéw podane w pierwszej kolumnie tabeli nr 1.

Tabela nr 1 Typy znakow

Kod Typ znaku Szczegolowy opis typu znaku Dotychczasowy
znaku kod znaku
0 |Naturalny znak na  |Znakiem jest $cisle okreslony element budowli 01-05
budowli statej stalej, niedostgpny  jako stanowisko
pomiarowe.




Stabilizowany znak |Znak zaktadany na elementach statych budowli 07 -13
na budowli stalej z mozliwos$cia wykonania na nim pomiaru lub
ustawienia lustra pomiarowego na plaskim
fragmencie budowli np. trwale osadzony bolec,
Sruba itp.
Znak Znak z trwalego materialu stabilizowany| 07 - 13, 17, 18b,
jednopoziomowy w litym podlozu w sposdb zapewniajacy jego 20, 45
stabilizowany dhugoletnie przetrwanie.
w litym podtozu
Znak $cienny Znak z trwalego materialu, w szczego6lnosci 09, 10, 12,
ze stali, zelaza, plastyku stabilizowany 86 - 90
W sposob  trwaty w  $cianie  budowli
mieszkalnej lub inzynieryjne;.
Znak gruntowy Znak z trwalego materialu, w szczeg6lnosci| 16, 17, 18a,
jednopoziomowy z betonu, granitu, plastyku stabilizowany| 19 - 23, 73 - 81
bezposrednio w gruncie na terenach rolnych,
piaszczystych itp.
Znak gruntowy Zespot dwoch znakow z trwatego materiatu,| 29 - 49 w tym

dwupoziomowy

w ktérym znak podziemny umieszczony jest
centrycznie pod znakiem naziemnym.

30 (osn. poz.)

Znak podziemny

Znak lub zespo6t znakoéw geodezyjnej osnowy
poziomej, ktéore z uwagi na uwarunkowania
terenowe zostaly zastabiliozwane pod ziemia.

24 - 26, 50 - 52

Stup obserwacyjny

W stlupie osadzany jest znak geodezyjny,
zaktadany dla wybranych punktéw osnowy
podstawowej, przystosowany do wykonywania
z niego pomiaru bez pomocy statywu
i zapewniajacy mu dtugoletnie przetrwanie.

06, 15, 98

Blok betonowy

W bloku osadzany jest znak geodezyjny,
zakladany dla wybranych punktéw osnowy
podstawowej w celu zapewnienia mu
dhugoletniego przetrwania.

93 - 96

Szczegolne znaki
osnow geodezyjnych

Zespoty znakéw gruntowych stabilizowane na
punktach geodezyjnej osnowy podstawoweyj,
ktére z uwagi na swoja rangg 1 znaczenie
wymagaty unikalnego 1 szczegodlnego rodzaju
stabilizacji dostosowanego do konkretnych
potrzeb. Dla punktéw geodezyjnej osnowy
poziomej sa to trzy lub czteropoziomowe
zespoly znakow, dla punktow osnowy
wysoko$ciowe] sa to znaki glgbinowe, repery
podziemne oraz repery osnow realizacyjnych.

30 (osn.wys)
55 - 62, 64 - 67,
69-71,82-84

156. Dla oznaczenia typu znaku rozpoznawczego w bazie danych panstwowego rejestru
podstawowych osndéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych oraz w bazie
danych szczegotowych osnow geodezyjnych stosuje si¢ kody znakoéw podane w pierwszej
kolumnie tabeli nr 2.

Tabela nr 2 Typy znakdw rozpoznawczych



Kod Typ znaku Szczegotowy opis typu znaku Dotychczasowy
znaku kod znaku
0 Brak znaku rozpoznawczego 0
1 |Sygnat Zelbetowy lub drewniany sygnat trdjnozny 1,2
rozpoznawczy ustawiony bezposrednio nad punktem.
2 |Shup rozpoznawczy |Zelbetowy,  betonowy lub  wykonany 3-5

Z trwatego materiatu shup ustawiony w poblizu
punktu.




Zakacznik nr 2

Szczegolowy zakres informacji gromadzonych w bazie danych panstwowego rejestru
podstawowych osnow geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych oraz w bazie
danych szczegolowych osnow geodezyjnych

Baza danych panstwowego rejestru  podstawowych  osndéw  geodezyjnych,

grawimetrycznych i magnetycznych jest wyspecjalizowana baza danych zawierajaca dane

z obszaru catego kraju dotyczace punktéw fundamentalnej i podstawowej osnowy

geodezyjnej, grawimetrycznej i magnetycznej, a takze usystematyzowane zbiory wynikow

obserwacji oraz wyniki ich opracowania, przy czym:

1) dane dotyczace punktu obejmuja:

a) wspotrzedne w panstwowym uktadzie odniesienia,
b) wysokos¢ okreslona w panstwowym systemie wysoko$ciowym,
c) opis topograficzny

2) w zaleznoS$ci od rodzaju osnowy, dane o ktorych mowa w ust. 1, obejmuja dodatkowo:

a) warto$¢ przyspieszenia sity cigzkosci w obowiazujacym grawimetrycznym
poziomie odniesienia,

b) wartosci elementow pola magnetycznego Ziemi w obowiazujacym magnetycznym
poziomie odniesienia ;

3) dane dotyczace obserwacji obejmuja:

a) wartosci obserwowane i wyrownane,
b) charakterystyki doktadnosciowe obserwacji.

Baza danych szczegétowych osnow geodezyjnych jest baza danych zawierajaca dane z

obszaru wilasciwego powiatu dotyczace punktow szczegétowe] osnowy geodezyjnej:

poziomej 1 wysokosciowej, a takze usystematyzowane zbiory wynikdéw obserwacii,
przy czym:

1) dane dotyczace punktu obejmuja:

a) wspotrzedne w panstwowym uktadzie odniesienia,
b) wysokos$¢ okreslona w panstwowym systemie wysoko$ciowym,
c) opis topograficzny;
2) dane dotyczace obserwacji obejmuja:
a) warto$ci obserwowane,
b) charakterystyki doktadno$ciowe obserwacji.

Bazy, o ktorych mowa w ust 1 1 2, zaktada si¢ wedlug jednolitych zalozen, przy czym:

1) jednostka organizacyjna gromadzenia danych, obserwacji i informacji jest punkt
osnowy, wystepujacy jako centr albo zespot znakéw geodezyjnych, obejmujacy:
ekscentry, punkty przeniesienia i punkty kierunkowe;

2) kazdy punkt otrzymuje niezmienny i niepowtarzalny w skali catego kraju identyfikator,
wedhug ktorego sa grupowane dane i informacje;

3) kazdemu punktowi osnowy, niezaleznie od rodzaju osnowy, przypisuje si¢:

a) obiekt OOG_PunktOsnowy — OPO, zawierajacy relacje pomigdzy rodzajami
osnow, przedstawiony w tabeli 1 zalacznika do zalacznika nr 2,
b) obiekt PracaGeodezyjna, zawierajacy informacje o zrodle pochodzenia danych,
przedstawiony w tabeli 12 zalacznika do zatacznika nr 2,
c) obiekt SlownikNumerow, zawierajacy relacje punktow osndéw ze zbiorami
obserwacji, przedstawiony w tabeli 13 zatacznika do zalacznika nr 2.
Zbior danych punktu osnowy poziomej obejmuje odpowiednio: atrybuty OPO oraz
atrybuty przedstawione w tabeli 2 zatacznika do zalacznika nr 2.



10.

11.
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18.

Zbor danych punktu kierunkowego obejmuje atrybuty przedstawione w tabeli 3 zatacznika

do zalacznika nr 2.

Zbior danych obserwacji punktéw osnowy poziomej obejmuje odpowiednio:

1) obserwacje satelitarne, przedstawione w tabelach 14 i 15 zalacznika do zatacznika nr 2;

2) obserwacje kierunkow, przedstawione w tabeli 16 zalacznika do zatacznika nr 2;

3) obserwacje katow poziomych, przedstawione w tabeli 17 zalacznika do zatacznika
nr2;

4) obserwacje azymutow, przedstawione w tabeli 18 zalacznika do zatacznika nr 2;

5) obserwacje odlegtosci, przedstawione w tabeli 19 zatacznika do zatacznika nr 2.

Zbiér danych punktu wysokosciowego obejmuje odpowiednio: atrybuty OPO oraz

atrybuty przedstawione w tabeli 4 zatacznika do zalacznika nr 2.

Zbioér danych linii niwelacyjnej obejmuje atrybuty przedstawione w tabeli 5 zalacznika do

zalacznika nr 2.

Zbiér danych odcinka niwelacyjnego obejmuje atrybuty przedstawione w tabeli 6

zalacznika do zalacznika nr 2.

Zbidr danych obserwacji punktow osnowy wysokosciowej obejmuje odpowiednio:

1) obserwacje satelitarne, przedstawione w tabelach 14 i 15 zalacznika do zatacznika nr 2;

2) obserwacje przewyzszen odcinkow niwelacyjnych, przedstawione w tabeli 21
zalacznika do zatacznika nr 2

Zbior danych punktu grawimetrycznego obejmuje odpowiednio: atrybuty OPO oraz

atrybuty przedstawione w tabeli 7 zatacznika do zatacznika nr 2

Zbior danych przgsta grawimetrycznego obejmuje atrybuty przedstawione w tabeli 8

zalacznika do zatacznika nr 2.

Zbidr danych obserwacji punktéw osnowy grawimetrycznej obejmuje odpowiednio:

1) pomiary na punktach, przedstawione w tabeli 22 zatacznika do zatacznika nr 2;

2) pomiary na przgstach, przedstawione w tabeli 23 zatacznika do zatacznika nr 2.

Zbiér anomalii grawimetrycznych obejmuje atrybuty przedstawione w tabeli 24 zatacznika

do zatacznika nr 2.

Zbiér danych wiekowego punktu magnetycznego obejmuje odpowiednio: atrybuty OPO

oraz atrybuty przedstawione w tabeli 9 zatacznika do zalacznika nr 2.

Zbiér danych punktu zdjgcia magnetycznego obejmuje odpowiednio: atrybuty OPO oraz

atrybuty przedstawione w tabeli 10 zalacznika do zatacznika nr 2.

Zbidér danych obserwacji punktow osnowy magnetycznej obejmuje pomiary przedstawione

w tabeli 20 zalacznika do zatacznika nr 2.

Zbidér danych opiséw topograficznych punktow obejmuje atrybuty przedstawione w tabeli

11 zalacznika do zatacznika nr 2.



Zatacznik

do zatacznika nr 2 do rozporzadzenia

Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji
zdnia . (poz. ............ )

1. OPIS STRUKTURY OBIEKTOW OSNOW GEODEZYJNYCH

Tabela 1 . Opis obiektu OOG_PunktOsnowy

Opis: Ogo6lny punkt osnowy
Stereotyp: Typ
Klasa atrybutu : Abstrakcyjna
Dziedziczony z : OOG
Role asocjacji :
Uzyty przez :
Atrybuty ogolne:
Nazwa Identyfikato Typ danych Status Maksimu | Opis atrybutu.
atrybutu r UML obligatoryjno$ m
Ci wystapien
Numer numPkt String M 1 Numer punktu
bedacy
unikalnym
identyfikatorem
dla punktu
0snowy na
obszarze calego
Kraju.
Nazwa nazwaPkt String @) 1
Typ punktu typPkt S_TypPunktu M 1 Warto$¢ ze
stownika typow
punktu
Rodzaj punktu | rodzPkt S_RodzajPunktu M 1 Warto$¢ ze
stownika
rodzajow punktu
Stabilizacja typStab | S_TypStabilizacji M 1 Warto$¢ ze
stownika Typow
Stabilizacji
Numer nrGlow String 0] 1
Glowicy
Zabudowa typZab S_TypZabudowy O 1 Wartos$¢ ze
stownika Typow
Zabudowy
Geopozycja | globalPos GMLPoint M 1
punktu
osnowy
Zrodto wsp. | srcLatLon S_TypWyzn M 1 Warto$é ze
geograficznyc stownika metod
wyznaczen
wysokos¢ wysPkt Double @) 1
Odniesienie celH S_Odniesien 0] 1 Wartos$¢ ze
wysokosci stownika miejsc




okreslenia

wysokosci
Rodzaj typPom S _TypPom @) 1 Warto$¢ ze
pomiaru stownika
rodzajow
pomiaru
wysokosci
Status statusPkt Integer M 1 0 — istniejacy;
1 — zniszczony;
Data DTU Date M 1 Data przyjecia
utworzenia punktu do zasobu
obiektu
Data ostatniej DTW Date M 1 Data ostatniej
aktualizacji modyfikacji
punktu
Tabela 2 . Opis obiektu PunktOsnowyPoziomej
Opis: Punkt Osnowy Poziomej
Stereotyp: Typ
Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : OOG_PunktOsnowy
Role asocjacji :
Uzyty przez :
Atrybuty ogolne:
Nazwa Identyfikat Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu or UML obligatoryjno$ | wystapien
Ci
Klasa Osnowy |klOsn S_KlasaOsnowy M 1 Wartosc¢ ze
stownika klas
osnow
Wspotrzgdna | coordN Double M 1
N
Wspotrzedna E | coordE Double M 1
Wspotrzedna Z | coordZ Double C 1
Btad wsp. N mN Double M 1
Btad wsp. E mE Double M 1
Btad wsp. Z mZ Double C 1
Btad potozenia | mp Double M 1
punktu
Uktad model S_Uklad M 1 Wartos$¢ ze
odniesienia stownika
uktadow
odniesienia
Uktad uxy S_UXY M 1 Wartos¢ ze
wspotrzednych stownika
uktadow
wspotrzednych
Status danych | status Integer M 1 0 — dane biezace;

1 - dane
historyczne




Zrédto idOpracow | Integer M 1 Identyfikator
pochodzenia |ania obiektu
danych PracaGeodezyjn
a
Tabela 3 . Opis obiektu PunktKierunkowy
Opis: Punkt kierunkowy dla punktu osnowy
Stereotyp: Typ
Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : brak
Role asocjacji :
Uzyty przez : PunktOsnowyPoziomej
Atrybuty ogolne:
Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjno$ | wystapien
Ci
Numer numPKkier String M 1
Uktad model S_Uklad M 1 Warto$¢ ze
odniesienia stownika
uktadow
odniesienia
Uktad uxyY S_UXY M 1 Wartos¢ ze
wspotrzednych stownika
uktadow
wspoirzednych
Stabilizacja typStab | S_TypStabilizacj M 1 Wartosc¢ ze
[ stownika Typow
Stabilizacji
Numer nrGlow String @) 1
Glowicy
Zabudowa typZab S_TypZabudow M 1
y
Azymut Azymut Double M 1 Wartos¢
azymutu
geodezyjnego
odcinka Punkt
Osnowy — Punkt
Kierunkowy
Odlegtosé dl Double M 1 Odlegtosé
punktu
kierunkowego
od punktu
0snowy
Numer punktu | numPktOsn. String M 1 Identyfikator
osnowy PunktOsnowyPo
ziomej.Numer
dla ktorego
punkt jest
kierunkowym.
Status danych | status Integer M 1 0 — dane biezace;

1 - dane




historyczne

Zrodto idOpracowan | Integer M 1 Identyfikator

pochodzenia |ia obiektu

danych PracaGeodezyjn

a
Tabela 4 . Opis obiektu PunktOsnowyWysokosciowej

Opis: Punkt Osnowy Wysoko$ciowej

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny

Dziedziczony z : OOG_PunktOsnowy

Role asocjacji :

Uzyty przez :

Atrybuty ogolne:

Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjnos$ | wystapien
Ci
Klasa Osnowy | klOsn S _KlasaOsnow M 1 Warto$¢ ze
y stownika klas

osnoéw

Wysokos¢ H Double M 1

Odniesienie celH S_Odniesien M 1 Wartosc¢ ze

wysokosci stownika miejsc
okreslenia
wysokosci

Btad mH Double M 1

wyznaczenia

wysokosci

Poziom uH S _UH M 1 Warto$¢ ze

odniesienia stownika
pionowych
uktadow
odniesienia

Rodzaj typH S_TypH M 1 Wartos¢ ze

wysokosci stownika
rodzajow
wysokosci

Rodzaj TypPom S_TypPom M 1 Warto$¢ ze

pomiaru stownika
rodzajow pomiaru
wysokosci

Status danych | status Integer M 1 0 — dane biezace;
1 —dane
historyczne

Zrodto idOpracowa | Integer M 1 Identyfikator

pochodzenia |nia obiektu

danych PracaGeodezyjna

Tabela 5 . Opis obiektu LiniaNiwelacyjna

Opis: Linia niwelacyjna

Stereotyp: Typ




Klasa atrybutu :

Konkretny

Dziedziczony z : brak

Role asocjacji :

Uzyty przez :
Atrybuty ogo6lne:
Nazwa Identyfikator Typ danych Status Maksimu Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjnos m
ci wystapien
Numer numerLinii String M 1
Nazwa nazwal.inii String @) 1
Klasa Osnowy | klOsn S_KlasaOsnow M 1 Warto$¢ ze
y stownika klas
0snow
Liczba odcinekCount Integer M 1
odcinkow
Okres pomiaru | epoka String M 1
Numer numerPoligonu String M 1
poligonu
Blad $redni mKm Double M 1
pomiaru 1 km.
Btad éredni msystkKm Double M 1
systematyczny
pomiaru 1 km.
Btad $redni mprzypKm Double M 1
przypadkowy
pomiaru 1 km.
Poprawka z wyrPopr Double M 1
wyrownania
Btad $redni mPierwszypun Double M 1
wysokosci kt
pierwszego,
wyznaczanego
punktu
Numer punktu | numPocz String M 1 Identyfikator
poczatkowego obiektu
PunktOsnowyWys
ok
osciowej.Numer
Numer punktu | numKoniec String M 1 Identyfikator
koncowego obiektu
PunktOsnowyWys
ok
osciowej.Numer
Status danych | status Integer M 1 0 — dane biezace;
1 —dane
historyczne
Zrodto idOpracowania Integer M 1 Identyfikator
pochodzenia obiektu
danych PracaGeodezyjna




Tabela 6 . Opis obiektu OdcinekLiniiNiwelacyjnej

Opis: odcinek linii niwelacyjnej

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : brak

Role asocjacji :

Uzyty przez :
Atrybuty ogolne:
Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjnos$ | wystapien
Ci
Numer numerOdcin String M 1
ka

Przewyzszenie | deltaH Double M 1

obserwowane

Pierwszy czton | poprNorm1 Double M 1

poprawki

normalnej

Drugi czton poprNorm2 Double M 1

poprawki

normalnej

Poprawka poprPlyw Double M 1

ptywowa

Poprawka z wyrPopr Double M 1

wyréwnania

Dhugos¢ dl Double M 1

Réznica diffPW Double M 1

dwukrotnego

pomiaru

przewyzszenia

Czy ciag boczny Integer M 1 0 —tak,

boczny 1 — Nie.

Numer linii numerLinii String M 1 LiniaNiwelacyj
na.Double

Numer punktu | numPocz String M 1 Identyfikator

poczatkowego obiektu
PunktOsnowyWys
ok
osciowej.Numer

Numer punktu | numKoniec String M 1 Identyfikator

koncowego obiektu
PunktOsnowyWys
ok
osciowej.Numer

Status danych | status Integer M 1 0 — dane biezace;
1 —dane
historyczne

Zrédto idOpracowan Integer M 1 Identyfikator

pochodzenia |ia obiektu

danych PracaGeodezyjna




Tabela 7 . Opis obiektu PunktOsnowyGrawimetrycznej

Opis: Punkt Osnowy Grawimetrycznej

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : OOG_PunktOsnowy
Role asocjacji :

Uzyty przez : PrzesloGrawimetryczne

Atrybuty ogolne:
Nazwa Identyfikator Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjnos$ | wystapien
Ci
Klasa Osnowy | klOsn S_KlasaOsnowy M 1 Warto$¢ ze
stownika klas
0SnOwW
Przyspieszenie |G Double M 1
sity cigzkosci
Blad s$redni mG Double M 1
przyspieszenia
sity cigzkosci
Gradient vG Double M 1
pionowy
Rodzaj typvG String M 1 N — normalny
gradientu R - rzeczywisty
Epoka epoka Date M 1
Rodzaj typPom String M 1 A — absolutny
pomiaru W - wzgledny
Id instrumentu | idGraw String C 1 Jezeli typPom =
A
Status danych | status Integer M 1 0 — dane biezace;
1-dane
historyczne
Zrodto idOpracowani Integer M 1 Identyfikator
pochodzenia |a obiektu
danych PracaGeodezyjn
a
Tabela 8 . Opis obiektu PrzesloGrawimetryczne
Opis: Przgsto grawimetryczne
Stereotyp: Typ
Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : brak
Role asocjacji :
Uzyty przez :
Atrybuty ogoélne:
Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimu Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjnos m
ci wystapien
Id przgsta idPrzes String M 1
Roznica diffG Double M 1




przyspieszenia
sity cigzkosci

Btad mdiffG Double M 1
pomierzonej
roznicy
Numer punktu | numPocz String M 1 Identyfikator
poczatkowego obiektu
PunktOsnowyGra
wi
metrycznej.Numer
Numer punktu | numKoniec String M 1 Identyfikator
koncowego obiektu
PunktOsnowyGra
Wi
metrycznej.Numer
Status danych | status Integer M 1 0 — dane biezace;
1-—dane
historyczne
Zrédto idOpracowa Integer M 1 Identyfikator
pochodzenia |nia obiektu
danych PracaGeodezyjna
Tabela 9 . Opis obiektu PunktOsnowyMagnetycznejFundamentalnej
Opis: Punkt Osnowy Magnetycznej Fundamentalnej
Stereotyp: typ
Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : OOG_PunktOsnowy
Role asocjacji :
Uzyty przez :
Atrybuty ogo6lne:
Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimu Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjno$ m
Ci wystapien
Klasa Osnowy | klOsn S_KlasaOsnow M 1 Wartos¢ ze
y stownika klas
0SNoOw
Sktadowa X | natX Double C 1
wektora
natgzenia
Sktadowa Y  |natY Double C 1
wektora
nat¢zenia
Sktadowa Z natZ Double C 1
wektora
natgzenia
Deklinacja deklinacja Double C 1
magnetyczna
D
Sktadowa natH Double C 1
pozioma H

wektora




natezenia

Inklinacja |

inklinacja

Double

Modut
wektora
natezenia F

natVF

Double

Btad $redni
sktadowej X
wektora
natezenia

mX

Double

Btad $redni
sktadowej Y
wektora
natezenia

mY

Double

Btad $redni
sktadowej Z
wektora
nat¢zenia

mZ

Double

Btad sredni
deklinacji
magnetycznej
D

mDekl

Double

Btad sredni
sktadowe;j
poziomej H
wektora
natgzenia

mH

Double

Btad sredni
inklinacji |

minkl

Double

Btad sredni
modutu
wektora
natgzenia F

mVF

Double

Epoka

epoka

DateTime

Status danych

status

Integer

<|I<Z

0 — dane biezace;
1 —dane
historyczne

Zrodto
pochodzenia
danych

idOpracowa
nia

Integer

Identyfikator
obiektu
PracaGeodezyjna

Tabela 10 . Opis obiektu PunktZdjeciaMagnetycznego

Opis: Punkt zdjg¢cia magnetycznego

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : OOG_PunktOsnowy

Role asocjacji :

Uzyty przez :

Atrybuty ogo6lne:

Nazwa
atrybutu

Identyfikator
UML

Typ danych

Status
obligatoryjnos
Ci

Maksimum
wystapien

Opis atrybutu.




Klasa Osnowy | klOsn S_KlasaOsnowy M 1 Warto$¢ ze
stownika klas
osnoéw

Deklinacja deklinacja Double M 1

magnetyczna

D

Btad $redni mDekl Double M 1

deklinacji

magnetycznej

D

Epoka epoka String M 1 Rok obserwacji

obserwacji

Status danych | status Integer M 1 0 — dane biezace;
1-dane
historyczne

Zrodto idOpracowan Integer M 1 Identyfikator

pochodzenia |ia obiektu

danych PracaGeodezyjn
a

Tabela 11 . Opis obiektu OpisTopograficzny

Opis: Atrybuty opisu topograficznego

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny

Dziedziczony z : brak

Role asocjacji :

Uzyty przez : PunktOsnowyPoziomej, PunktOsnowyWysokosciowe;,

PunktOsnowyGrawimetrycznej, PunktOsnowyMagnetycznejFundamentalnej,

PunktZdjeciaMagnetycznego

Atrybuty ogo6lne:

Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjno$ | wystapien
Ci

Id dzialki - iddTeryt String M N Asocjacja z

TERYT obiektem
OOG_Dzialkak
widencyjna

Szkic szkic Blob M 1

Szkic zespotu | szkicZesp Blob ) 1

Fotografia foto Blob @) N

Numer punktu | numPkt String M 1 Identyfikator

osnowy OOG_PunktOsn
owy.Numer

Status danych |status Integer M 1 0 — dane biezace;
1-dane
historyczne

Zrodto idOpracowan Integer M 1 Identyfikator

pochodzenia |ia obiektu

danych PracaGeodezyjn
a




2. OPIS STRUKTURY OBIEKTOW PRAC GEODEZYJNYCH

Tabela 12 . Opis obiektu PracaGeodezyjna

Opis: dane opisujace pracg geodezyjna w wyniku ktorej powstaty lub zostaly zaktualizowane
punkty osnow

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : brak

Role asocjacji :

Uzyty przez :
Atrybuty ogo6lne:
Nazwa Identyfikator |  Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjno$ | wystapien
Ci
Identyfikator |idOpracowan String M 1
ia
Data datakonca Date M 1
zakonczenia
Rodzaj pracy |typOpracowa | S_RodzajuPracy
nia
Zleceniodawca | zleceniodaw String M 1
ca
Wykonawca | wykonawca String M N
Sygnatura znakKERG String M 1 Numer KERG

Tabela 13 . Opis obiektu StownikNumerow

Opis: Obiekt przyporzadkowania numeréw roboczych do OOG_PunktOsnowy.Numer

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : brak

Role asocjacji :

Uzyty przez :
Atrybuty ogo6lne:
Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimum |  Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjnos | wystapien
ci

Numer NUMTMP String M 1 Identyfikator

roboczy punktu
wystepujacy w
zasobie
obserwacji dla
poszczegblnych
wystapien obiektu
PracaGeodezyjna

Numer punktu | numPkt String M 1 Identyfikator

osnowy OOG_PunktOsno
wy.Numer

Zrédto idOpracowa Integer M 1 Identyfikator

pochodzenia |nia obiektu

danych PracaGeodezyjna




3. OPIS STRUKTURY OBIEKTOW ZASOB OBSERWACII

Tabela 14 . Opis obiektu Wektor GNSS

Opis: dane opisujace pomierzony technika GNSS wektor

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z :

Role asocjacji :

Uzyty przez :
Atrybuty ogolne:
Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjno$ | wystapien
Ci

Przyrost deltaxX Double M 1

wspotrzednej

X

Przyrost deltaY Double M 1

wspotrzednej

Y

Przyrost deltaz Double M 1

wspotrzednej

Z

Btad przyrostu | mDeltaX Double M 1

AX

Btad przyrostu | mDeltaY Double M 1

AY

Btad przyrostu | mDeltaZ Double M 1

AZ

Numer punktu |tmpPocz String M 1 Identyfikator

poczatkowego StownikNume
row. NUMTMP

Numer punktu |tmpKoniec String M 1 Identyfikator

koficowego StownikNume
row. NUMTMP

Zrodto idOpracowan Integer M 1 Identyfikator

pochodzenia |ia obiektu

danych PracaGeodezyjn
a

Tabela 15 . Opis obiektu RINEXFile

Opis: dane z obserwacji technika GNSS zapisane w standardzie RINEX

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : brak

Role asocjacji :

Uzyty przez :

Atrybuty ogo6lne:

Nazwa | ldentyfikator| Typdanych |  Status | Maksimum | Opis atrybutu.




atrybutu UML obligatoryjnos$ | wystapien
Ci
Plik RINEX  |oRINEX CLOB M 1
typ 0
Plik RINEX |mRINEX CLOB 0] 1
typ m
Numer stanTMP String M 1 Identyfikator
stanowiska StownikNume
row. NUMTMP
Zrodto idOpracowan Integer M 1 Identyfikator
pochodzenia |ia obiektu
danych PracaGeodezyjn
a

Tabela 16 . Opis obiektu ObserwacjeKierunkow

Opis: zapis obserwacji kierunkowych dla metody klasycznej pomiaru osnéw poziomych

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny

Dziedziczony z : brak

Role asocjacji :

Uzyty przez :

Atrybuty ogolne:

Nazwa atrybutu | Identyfikato | Typ danych Status Maksimu Opis atrybutu.

r UML obligatoryjnos m
ci wystapien

Id sesji idSes Integer M 1 Unikalny w
ramach jednej
roboty
geodezyjnej
identyfikator sesji
pomiarowe;j.
Moze by¢ wigcej
niz jedna seria
pomiar6w na
stanowisku.

Numer stanTMP String M 1 Identyfikator

stanowiska StownikNume
row. NUMTMP

Numer celu celTMP String M 1 Identyfikator
StownikNume
row. NUMTMP

Wartos¢ kierunek Double M 1

obserwowaneg

0 kierunku

Btad pomiaru | mKier Double M 1

kierunku

Zrédto idOpracowa Integer M 1 Identyfikator

pochodzenia nia obiektu

danych PracaGeodezyjna




Tabela 17 . Opis obiektu ObserwacjeKatow

Opis: zapis obserwacji katowych dla metody klasycznej pomiaru osnow poziomych

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny

Dziedziczony z : brak
Role asocjacji :
Uzyty przez :
Atrybuty ogo6lne:
Nazwa atrybutu | Identyfikato | Typ danych Status Maksimu Opis atrybutu.
r UML obligatoryjnos m
ci wystapien
Numer stanTMP String M 1 Identyfikator
stanowiska StownikNume
row. NUMTMP
Numer celu lewyTMP String M 1 Identyfikator
lewego StownikNume
row. NUMTMP
Numer celu prawyTMP String M 1 Identyfikator
prawego StownikNume
row. NUMTMP
Wartos¢ kat Double M 1
obserwowaneg
o kata
Btad pomiaru | mKat Double M 1
kata
Zrédto idOpracowa Integer M 1 Identyfikator
pochodzenia nia obiektu
danych PracaGeodezyjna

Tabela 18 . Opis obiektu ObserwacjeAzymutow

Opis: zapis obserwacji azymutow geodezyjnych dla metody klasycznej pomiaru osnow

poziomych

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny

Dziedziczony z : brak

Role asocjacji :

Uzyty przez :

Atrybuty ogo6lne:

Nazwa atrybutu | Identyfikato | Typ danych Status Maksimu Opis atrybutu.

r UML obligatoryjnos m
Ci wystapien

Numer stanTMP String M 1 Identyfikator

stanowiska StownikNume
row. NUMTMP

Numer celu celTMP String M 1 Identyfikator
StownikNume
row. NUMTMP

Wartos¢ azymut Double M 1

obserwowaneg




0 azymutu

Bfad pomiaru | mAzymut Double M 1

azymutu

Zrodto idOpracowa Integer M 1 Identyfikator
pochodzenia nia obiektu

danych PracaGeodezyjna

Tabela 19 . Opis obiektu ObserwacjeOdleglosci

Opis: zapis obserwacji odlegtosci pomiedzy punktami osnowy poziomej dla metody klasycznej

pomiaru

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny

Dziedziczony z : brak
Role asocjacji :
Uzyty przez :
Atrybuty ogolne:
Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimum |  Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjnos$ | wystapien
Ci
Numer stanTMP String M 1 Identyfikator
stanowiska StownikNume
row. NUMTMP
Numer celu celTMP String M 1 Identyfikator
StownikNume
row. NUMTMP
Wartos¢ odl Double M 1 Zredukowana do
obserwowanej poziomu.
odlegtosci
Btad pomiaru | mOdlI Double M 1
odlegtosci
Zrédto idOpracowa Integer M 1 Identyfikator
pochodzenia |nia obiektu
danych PracaGeodezyjna
Tabela 20 . Opis obiektu ObserwacjeMagnetyczne
Opis: zapis obserwacji na punktach osnowy magnetycznej
Stereotyp: Typ
Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : brak
Role asocjacji :
Uzyty przez :
Atrybuty ogo6lne:
Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjnos | wystapien
Ci
Numer stanTMP String M 1 Identyfikator
stanowiska StownikNume
row. NUMTMP
Dziennik dziennik CLOB M 1
Magnetogram | magnetogra CLOB M 1




m
Data data Date M 1
obserwacji
Zrodto idOpracowa Integer M 1 Identyfikator
pochodzenia |nia obiektu
danych PracaGeodezyjna
Tabela 21 . Opis obiektu ObserwacjePrzewyzszenia
Opis: obserwacja przewyzszenia
Stereotyp: Typ
Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : brak
Role asocjacji :
Uzyty przez :
Atrybuty ogolne:
Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjnos$ | wystapien
Ci
Numer stanTMP String M 1 Identyfikator
stanowiska StownikNume
row. NUMTMP
Numer celu celTMP String M 1 Identyfikator
StownikNume
row. NUMTMP
Wartos¢ deltaH Double M 1
przewyzszenia
Btad mDeltaH Double M 1
wyznaczenia
przewyzszenia
Metoda typPom S_TypPom M 1 Wartos¢ ze
pomiaru stownika
rodzajow pomiaru
wysokosci
Zrédto idOpracowa Integer M 1 Identyfikator
pochodzenia |nia obiektu
danych PracaGeodezyjna
Tabela 22 . Opis obiektu ObserwacjeGrawimetrycznePunkt
Opis: obserwacje grawimetryczne dotyczace punktu
Stereotyp: Typ
Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : brak
Role asocjacji :
Uzyty przez :
Atrybuty og6lne:
Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjnos | wystapien
Ci




numer punktu stanTMP String M 1 Identyfikator
StownikNume
row. NUMTMP

wartos¢ G Double M 1

przyspieszenia

moment data DateTime M 1

obserwacji

blad sredni mG Double M 1

obserwacji

Zrodto idOpracowa Integer M 1 Identyfikator

pochodzenia |nia obiektu

danych PracaGeodezyjna

Tabela 23 . Opis obiektu ObserwacjeGrawimetrycznePrzeslo

Opis: obserwacje grawimetryczne dotyczace przesta

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny

Dziedziczony z : brak

Role asocjacji :

Uzyty przez :

Atrybuty ogolne:

Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjno$ | wystapien
Ci

r0znica deltaG Double M 1

przyspieszenia

Wyznaczona

okreslonym

grawimetrem

stata grawimetru | grawConst Double M 1

blad $redni mDeltaG Double M 1

obserwacji

moment data DateTime M 1

obserwacji

Numer punktu |tmpPocz String M 1 Identyfikator

poczatkowego StownikNume
row. NUMTMP

Numer punktu |tmpKoniec String M 1 Identyfikator

koncowego StownikNume
row. NUMTMP

Zrodto idOpracowa Integer M 1 Identyfikator

pochodzenia |nia obiektu

danych PracaGeodezyjna

Tabela 24 . Opis obiektu AnomalieGrawimetryczne

Opis: dane dotyczace anomalii grawimetrycznych

Stereotyp: Typ

Klasa atrybutu : Konkretny
Dziedziczony z : brak

Role asocjacji :

Uzyty przez :




Atrybuty og6lne:

Nazwa Identyfikator | Typ danych Status Maksimum | Opis atrybutu.
atrybutu UML obligatoryjnos | wystapien
Ci
Wartos¢ anomFaye Double M 1
anomalii
Faye’a
Btad $redni mAnomFaye Double M 1
anomalii
Faye’a
Wartos¢ anomBoug Double M 1
anomalii
Bouguera
Blad $redni mAnomBou Double M 1
anomalii g
Bouguera
Numer punktu |stanTMP String M 1 Identyfikator
StownikNume
row. NUMTMP
Zrodto idOpracowa Integer M 1 Identyfikator
pochodzenia |nia obiektu
danych PracaGeodezyjna




4. SELOWNIKI

S_KlasaOsnowy

Wartos$¢ Opis wartosci
1 Podstawowa
Fundamentalna
2 Podstawowa bazowa
3 Szczegdlowa

S_TypStabilizacji

Wartos¢

Opis wartosci

Znak na budowli stalej

Stabilizowany znak na budowli statej

Znak jednopoziomowy stabilizowany w litym
podtozu

Znak $cienny

Znak gruntowy jednopoziomowy

Znak gruntowy dwupoziomowy

Znak podziemny

Stup obserwacyjny

Blok betonowy

OO N |U| W

Specjalistyczny znak osnowy geodezyjnej

S_TypZabudowy

Wartosé

Opis wartos$ci

0 Brak

1 Sygnat rozpoznawczy

2 Znak rozpoznawczy - shup

S_UXY

Wartos¢ Opis wartosci

1 PUWG 1965

PUWG 1992

3
4 PUWG 2000
5 PUWG 1942

S_Uklad

Warto$¢ Opis wartosci

2 EUREF'89

ETRF2000

3
4 ETRF2008
5 PULKOWOA42




S_UH

Wartos$¢ Opis wartosci

Kronsztadt-60

Kronsztadt-86

Amsterdam

EUREF-89

Krasowski-42

OOl wiN

Kronsztadt-2006

S_TypWyzn

Wartos¢ Opis wartos$ci

1

Wyréwnanie

2

GPS nawigacyjny

3

Mapa topograficzna

S_TypPunktu

Wartos¢

Opis wartosci

1

Centr

Ekscentr

Punkt przeniesienia

2
3
4

Punkt kierunkowy

S_RodzajPunktu

Wartos¢

Opis wartosci

1

Punkt wiekowy

Punkt wezlowy

Punkt posredni linii

Punkt poczatkowy ciagu bocznego

Punkt koncowy ciagu bocznego

Punkt posredni ciggu bocznego

Punkt GNSS

Stacja obserwacji permanentnych

O O NOOIBIWIN

Punkt sieci EUREF-POL

[EEY
o

Punkt sieci POLREF

S_TypPomNiv

Wartos¢

Opis wartosci

NP

Precyzyjna

NT

Techniczna

TR

Trygonometryczna

GP

Satelitarna




S TypH

Wartos¢ Opis wartos$ci

1 Normalna

Elipsoidalna - geodezyjna

Ortometryczna

AWiIN

Liczba geopotencjalna

S_Odniesien

Wartos$¢ Opis wartosci

1 Reper

Gora ptyty

2
3 Goéra bolca
4 Centr

S_RodzajPracy

Wartos¢ Opis wartosci
1 Pomiar
2 Opracowanie kameralne
3 Przeglad 1 modernizacja




5. SCHEMATY

Schemat aplikacyjny obiektéw zasobu osnow

«type»
PunktOsnowyPoziomej

+coordN : Double
+coordE : Double
+coordZ : Double

+mX : Double

+mY : Double

+mZ : Double

+mp : Double

+model : S_Uklad

+uXY : S_UXY

+status : Integer
+idOpracowania : Integer
+klasaOsnowy : S_KlasaOsnowy

«type»
PunktKierunkowy
+numPkier : String
+uXY : S_UXY «type»
+model : S_Uklad OpisTopograficzny
1 0.* +stabilizacja : S_TypStabilizacji +iddTeryt : String
+nrGlow : String +szkic : BLOB
I I |+typZab: S_TypZabudowy +szkicZesp : BLOB .
+azymut : Double +foto : BL(F))B O EGB
+d| : Double +numPkt : String
-numPktOsn : String +status : Integer
+status : Integer +idOpracowania : Integer
+idOpracowania : Integer

1.*

1

«type»
PunktOsnowyWysokosciowej

+H : Double

+celH : S_Odniesien

+mH : Double

+uH :S_UH

+typH : S_TypH

+typPom : S_TypPom

+status : Integer
+idOpracowania : Integer
+klasaOsnowy : S_KlasaOsnowy

.

«type»PunktOsnowyGrawimetrycznej
+G : Double
+mG : Double
+typPom : String
+vG : Double
+typvG : String
+idGraw : String

«type»
OOG_PunktOsnowy

+epoka : DateTime
+status : Integer

«typerLiniaNiwelacyjna

+numerLinii : String
+nazwalL.inii : String
+klasaOsnowy : S_KlasaOsnowy
+odcinekCount : Integer
+epoka : String
+numerPoligonu : String
+mKm : Double
+msystKm : Double
+mprzypKm : Double
+wyrPopr : Double
+mpierwszypunkt : Double
+numPocz : String
+numKoniec : String
+status : Integer
+idOpracowania : Integer

+numPkt : String
+nazwaPkt : String
+typPkt : S_TypPunktu

+rodzPkt : S_RodzajPunktu
+typStab : S_TypStabilizacji

+nrGlow : String

+typZab : S_TypZabudowy

+globalPos : GMLPoint
+srcLatLon : S_TypWyzn
+wysPkt : Double
+typPom : S_TypPom
+statusPkt : Integer
+DTU : Date

+DTW : Date

+celH : S_Odniesien

+idOpracowania : Integer
+klasaOsnowy : S_KlasaOsnowy

3

«type»
PrzesloGrawimetryczne

qi

+idPrzes : String

+diffG : Double

+mdiffG : Double
+numPocz : String
+numKoniec : String
+status : Integer
+idOpracowania : Integer

AN

«type»
PunktZdjeciaMagnetyczneg

+deklinacja : Double
+mDekl : Double
+epoka : String
+status : Integer
+idOpracowania : Integer
-klasaOsnowy : S_KlasaOsnowy

«type»
PunktOsnowyMagnetycznejFundamentalnej

«type»
OdcinekLiniiNiwelacyjnej

+numerOdcinka
+deltaH : Double

+poprNorm1 : Double
+poprNorm2 : Double
+poprPlyw : Double

+wyrPopr : Doubl
+dl : Double
+diffPW : Double

+boczny : Integer

+numerLinii : Stri

+numPocz : String
+numKoniec : String

+status : Integer
+idOpracowania

: String

le

ng

+natX : Double

+natY : Double

+natZ : Double
+deklinacja : Double
+natH : Double
+inklinacja : Double
+natVF : Double

+mX : Double

+mZ : Double

+mDekl : Double

+mH : Double

+mVF : Double

+epoka : DateTime
+status : Integer
+idOpracowania : Integer
-klasaOsnowy : S_KlasaOsnowy

: Integer




[ ]

Obserwacje Niwelacja

1]

Schemat aplikacyjny zasobu obserwacji

]

ObserwacjeGrawimetryczne

+celTMP[1] : String

+odI[1] : Double

+mQdlI[1] : Double
+idOpracowania[1] : Integer

1 «type»
PracaGeodezyjna

+idOpracowania[1] : String
+dataKoncal[1] : Date
-typPracy[1] : S_RodzajPracy

1

ObserwacjeMagnetyczne

; —

+kat[1] : Double
+mKat[1] : Double
+idOpracowania[1

+prawyTMP[1] : String

+kierunek[1] : Double
+mKier[1] : Double
+idOpracowania[1] : Integer

Obserwacje GNSS 1 +zleceniodawcal1] : String Obserwacje Poziome
+wykonawca[1] : String / Klasyczne
+znakKERGI1] : String ;

«type»
SlownikNumerow

+NUMTMP[1] : String

+numPkt[1] : String

+idOpracowania[1] : Integer
Obserwacje Poziome Klasyczne
«type» «type» «type»

Obsem;::)'/ggc)ile losci ObserwacjeKatow ObserwacjeKierunkow ObserwacjeAzymutow
] J. St 9 +stanTMP [1] : String +stanTMP [1] : String +stanTMP [1] : String
*stanTMP[1] : String +lewyTMP[1] : String +celTMP[1] : String +celTMP[1] : String

+azymut[1] : Double
+mAzymut[1] : Double
+idOpracowania[1] : Integer

]: Integer




Obserwacje GNSS

«type»
WektorGNSS

«type»
RINEXFile

+deltaX[1] : Double
+deltaY[1] : Double
+deltaZ[1] : Double
+mDeltaX[1] : Double
+mDeltaY[1] : Double
+mDeltaZ[1] : Double
+tmpPocz[1] : String
+tmpKoniec[1] : String

+idOpracowania[1] : Integer

+oRINEX[1] : CLOB
+mRINEX[1] : CLOB
+stanTMP[1] : String

+idOpracowania[1] : Integer

Obserwacje Magnetyczne

«type»
ObserwacjeMagnetyczne
+stanTMP[1] : String
+dziennik[1] : CLOB
+magnetogram[1] : CLOB
+data[1] : Date
+idOpracowania[1] : Integer

Obserwacje Grawimetryczne

«type»
ObserwacjeGrawimetrycznePrzeslo

«type»
ObserwacjeGrawimetrycznePunkt

+deltaG[1] : Double
+grawConst[1] : Double
+mDeltaG[1] : Double
+data[1] : DateTime
+tmpPocz[1] : String
+tmpKoniec[1] : String
+idOpracowania[1] : Integer

+stanTMPJ[1] : String

+G[1] : Double

+data[1] : DateTime
+mG[1] : Double
+idOpracowania[1] : Integer

Obserwacje Niwelacja

«type»

ObserwacjePrzewyzszenia
+stanTMP[1] : String
+celTMP[1] : String
+deltaH[1] : Double
+mDeltaH[1] : Double
+typPom[1] : S_TypPom
+idOpracowania[1] : Integer

«type»
AnomalieGrawimetryczne

+anomFaye[1] : Double
+mAnomFaye[1] : Double
+anomBoug[1] : Double
+mAnomBoug[1] : Double
-stanTMP[1]
+idOpracowania[1] : Integer




«enumeration»
S_TypH

«enumeration»
S _UXY

S_UH

«enumeration»

Stowniki

«enumeration»
S_TypPom

«enumeration»
S_Odniesien

«enumeration»
S_Uklad

«enumeration»
S_KlasaOsnowy

«enumeration»
S_TypWyzn

«enumeration»
S_TypPunktu

«enumeration»
S _RodzajPunktu

«enumeration»

S_TypStabilizacji

«enumeration»
S_TypZabudowy

«enumeration»
S_RodzajPracy




Uzasadnienie

Rozporzadzenie jest wykonaniem upowaznienia zawartego w art. 19 ust. 1 pkt 6 ustawy
Prawo geodezyjne i kartograficzne. Projekt okresla obowiazki i sposob postgpowania organdéw
stuzby geodezyjnej 1 kartograficznej oraz wykonawcdéw zwiazanych z zakladaniem,
modernizacja 1 pomiarem podstawowych osnéw geodezyjnych, grawimetrycznych i
magnetycznych oraz szczegdlowych osnow geodezyjnych. Uregulowania techniczne zawarte w
rozporzadzeniu obejmuja zakres przedmiotowy dotychczasowych standardow technicznych
wymienionych w zataczniku do Rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i1 Administracji
z dnia 24 marca 1999 r. w sprawie standardow technicznych dotyczacych geodezji, kartografii
oraz krajowego systemu informacji o terenie (Dz. U. nr 30, poz. 297), a w szczegolnosci:
instrukcji technicznych:  G-1 Pozioma osnowa geodezyjna, G-2 Wysokosciowa osnowa
geodezyjna, O-1 Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych, O-3 Zasady kompletowania
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej,

W projekcie rozporzadzenia uwzgledniono rowniez aktualne zapisy dotychczas stosowanych
wytycznych technicznych: G-1.2, G-1.3, G-1.4, G-1.7 i G-1.9 majace charakter uregulowan
ogolnych.

Istotna zaleta projektowanego rozporzadzenia jest zebranie w jednym akcie prawnym
uregulowan zwiazanych z zakladaniem, modernizacja 1 utrzymywaniem osndéw geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych, rozproszonych dotychczas w kilku standardach
technicznych regulujacych zaktadanie tych osnéw oraz powiazanych z nimi baz danych.

Niniejszy projekt rozporzadzenia dopuszcza stosowanie nowoczesnych technologii i metod
pomiarowych przy zaktadaniu osnéw geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych a takze
uwzglednia rezolucje migdzynarodowych organizacji geodezyjnych istotne dla przedmiotu
rozporzadzenia. Uregulowano zagadnienie przenoszenia europejskich ukladow odniesienia,
stosowanie pomiaréw  satelitarnych GNSS oraz dopuszczono stosowanie modeli
matematycznych do redukcji pomiarow geodezyjnych, grawimetrycznych 1 magnetycznych.

Proponowane zmiany przepisOw obejmuja w szczegolnosci:

1. Wprowadzenie nowego podzialu osnéw na rodzaje i klasy poprzez wydzielenie i opisanie
osnowy fundamentalnej, obejmujacej punkty istotne dla przeniesienia i konserwacji
panstwowego systemu odniesien przestrzennych.

2. Wlaczenie dotychczasowych poziomych osnow szczegotowych 11 i 111 klasy do poziomej
osnowy szczegotowej 2 klasy. Wiaczenie dotychczasowych wysokosciowych osnow
podstawowych 1 i II klasy do podstawowej bazowej osnowy wysokosciowej 2 klasy oraz
wlaczenie dotychczasowych wysokosciowych osnow szczegdlowych III 1 IV klasy do
szczegbtowe] osnowy wysokosciowej 3 klasy. W rozporzadzeniu przyjgty zostat rowniez
jednolity system oznaczania klasy osnéw przy uzyciu cyfr arabskich w miejsce dotychczas
stosowanych cyfr rzymskich.

3. Przyjecie jednolitego pojecia niwelacji dla wszystkich istniejacych metod okreslenia
wysokos$ci punktu: niwelacji geometrycznej, satelitarnej, trygonometrycznej itd.

4. Zastosowanie wspolnego dla wszystkich baz danych sposobu definiowania i opisu obiektow
w jezyku UML, okreslonych w nastepujacych Normach Europejskich serii PN-EN ISO:
19101:2005, TS 19103, 19107:2005, 19109:2005, 19110:2005, 19111:2005, 19112:2006,
19115:2006, 19116:2006.

5. Przyjecie jednolitej zasady podpisywania zbioru dokumentacji technicznej (operatu
technicznego) przez wykonawce, przy czym definicje wykonawcy przyjeto wg
rozporzadzenia Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 16 lipca 2001 r. w
sprawie zglaszania prac geodezyjnych i kartograficznych, ewidencjonowania systemow i
przechowywania kopii zabezpieczajacych bazy danych, a takze ogdlnych warunkéw umow o



udostepnianie tych baz (Dz. U. Nr 78, poz. 837), a poszczegdlnych dokumentow przez osobeg
kierujaca pracami geodezyjnymi i kartograficznymi.

6. Przyjecie zasady, ze punkt osnowy moze mie¢ tylko jeden numer, nadawany w momencie
zalozenia punktu, niezaleznie od jego wilaczenia do réznych rodzajow osnow. Numer jest
nadawany w ramach obszaru 5'x5' szerokosci i dtugosci geodezyjne;j.

7. Zrezygnowanie z zakladania punktéw kierunkowych w odniesieniu do punktow
szczegbtowej, geodezyjnej osnowy poziomej na rzecz zaktadania par punktéw lub punktow
ekscentrycznych.

8. Zrezygnowanie ze sporzadzania dodatkowego opisu stownego albo opisu dojazdu w
odniesieniu do punktéw osnowy: geodezyjnej, grawimetrycznej i magnetycznej ze wzgledu
na przewidywany rozwd¢j metod nawigacji satelitarne;j.

9. Zrezygnowanie z umieszczania w bazie danych i na opisach topograficznych danych
osobowych wtasciciela nieruchomosci, na ktérej zatozony zostat punkt. Dane wtasciciela
beda dostgpne w bazie danych ewidencyjnych gruntéw i budynkow.

10. Wprowadzenie wymogu zakladania punktow podstawowe] osnowy geodezyjnej przy
wykorzystaniu tylko satelitarnych metod obserwaciji.

11. Dopuszczenie do stosowania modeli matematyczno-fizycznych opisujacych w sposob
empiryczny zjawiska zachodzace na powierzchni albo parametry Ziemi migdzy innymi: pole
cigzkosciowe, pole magnetyczne, wpltyw atmosfery Ziemi itd. przy redukcji wynikow
pomiaréw geodezyjnych.

12. Przyjgcie jednostek miar zgodnych z uktadem SI, o ktorych mowa w art. 5 ust. 1 ustawy z
dnia 11 maja 2001 r. Prawo o miarach (Dz. U. z 2004 r. Nr 243, poz. 2441, z pdzn. zm.);

13. Ujednolicenie termindéw technicznych zgodnie z definicjami wystgpujacymi w Polskich
Normach serii PN: 86/N-02207, 87/N-02251, 87/N-02212, 87/N-02213, 74/N-02210.

Przepisy niniejszego rozporzadzenia nie dotycza: pomiarowej osnowy geodezyjnej oraz
osnowy realizacyjnej, a takze szczegdlowej i pomiarowej osnowy grawimetrycznej i osnowy
magnetycznej. Zaktadanie osnowy pomiarowej i osnowy realizacyjnej odbywaé si¢ bedzie
zgodnie z przepisami rozporzadzenia w sprawie Standardéw technicznych wykonywania prac
geodezyjnych i kartograficznych, geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i wysoko$ciowych oraz
opracowywania 1 przekazywania wynikéw tych pomiaréw do panstwowego zasobu
geodezyjnego i kartograficznego.

Projekt rozporzadzenia jest zgodny z prawem Unii Europejskiej, w szczegdlnosci w zakresie
objetym dyrektywa 2007/2/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 14 marca 2007 r.
ustanawiajacej infrastrukturg informacji przestrzennej we Wspdlnocie Europejskiej (INSPIRE).

Przedmiotowy projekt rozporzadzenia nie wymaga notyfikacji o ktorej mowa w
rozporzadzeniu Rady Ministrow z dnia 23 grudnia 2002 r. w sprawie sposobu funkcjonowania
krajowego systemu notyfikacji norm i aktow prawnych (Dz. U. Nr 239, poz. 2039, z pdzn. zm.).

Projekt rozporzadzenia zostal umieszczony w Biuletynie Informacji Publicznej na stronie
podmiotowej Ministerstwa Spraw Wewngtrznych 1 Administracji oraz Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii, zgodnie z przepisami ustawy z dnia 7 lipca 2005 r. o dziatalnoSci
lobbingowej w procesie stanowienia prawa (Dz. U. Nr 169, poz. 1414, z p6zn. zm.).

Projekt zostal poddany pod oceng stowarzyszen i organizacji zawodowych geodetow i
kartograféw oraz organow Shuzby Geodezyjnej 1 Kartograficznej, a takze przeszedt wymagane
uzgodnienia w resorcie spraw wewngtrznych i administracji.

Projektowane regulacje sa zgodne z prawem Unii Europejskie;.



Ocena skutkéw regulacji (OSR)

1.  Wskazanie podmiotow, na ktore oddzialuje rozporzadzenie

Projekt odnosi si¢ do dziatania organow administracji rzadowej i samorzadowej, w
szczegblnosci  organdow Shuzby Geodezyjnej 1 Kartograficznej oraz oddzialuje na
przedsigbiorcow prowadzacych dziatalno$¢ geodezyjna 1 kartograficzna. Zakres
przedmiotowy rozporzadzenia zabezpiecza potrzeby panstwa w zakresie zapewnienia
jednolitego systemu odniesien przestrzennych na obszarze kraju.

2.  Konsultacje spoleczne

Projekt zostat skonsultowany ze Stowarzyszeniem Geodetow Polskich, Stowarzyszeniem
Kartograféw Polskich, Komitetem Geodezji Polskiej Akademii Nauk. Projekt zostat rowniez
przekazany do konsultacji wybranym organom Stuzby Geodezyjnej i Kartograficznej szczebla
powiatowego, a takze organizacjom pracodawcow: Geodezyjnej Izbie Gospodarczej i
Krajowemu Zwiazkowi Firm Geodezyjno-Kartograficznych. Stowarzyszenie Kartografow
Polskich i Krajowy Zwiazek Firm Geodezyjno-Kartograficznych nie zglosity uwag natomiast
pozostate organizacje zglosity poprawki do projektu rozporzadzenia.

Po analizie zgloszonych uwag i propozycji przyjgto czgs¢ proponowanych zmian i
poprawek jako uzasadnione natomiast odrzucono propozycje nie znajdujace umocowania W
delegacji ustawowej badz niemozliwe do przyjecia z innych przyczyn. Uzasadnienie
odrzucenia najwazniejszych poprawek przedstawiono ponizej:

1) Uwagi zgloszone przez Geodezyjna Izbe Gospodarcza:

a) Nie przyjeto propozycji zastapienia liter ,M” 1 ,,0” dla opisu statusu obligatoryjnosci
danych polskimi okresleniami ,,obligatoryjny” i ,.fakultatywny”. Zastosowane w kolumnie
»Status obligatoryjnosci” litery M, C i O oznaczaja odpowiednio: M - mandatory
(obowiazujacy), C — conditional (warunkowy) O — optional (fakultatywny) i sa zgodne z
Polska Norma PN EN ISO 19111 (pkt 6.1 status obiektow)

b) Nie przyjgto takze sugestii, aby odstapi¢ od powiazanie punktu osnowy z dziatka
ewidencyjna. Zgodnie z przyjetymi zatozeniami baza danych ewidencyjnych gruntow i
budynkéw bedzie baza referencyjna w odniesieniu do innych baz danych. Uwzgledniajac, ze
zgodnie z przepisami o ochronie znakéw geodezyjnych o zastabilizowaniu znaku
geodezyjnego lub urzadzen stuzacych jego ochronie zawiadamia si¢ wiasciciela lub
wladajacego, pozostawienie przepisu taczacego punkt z numerem dzialki jest zasadne.

2) Uwagi i poprawki zgloszone przez Komitet Geodezji Polskiej Akademii Nauk |
Instytut Geodezji i Kartografii w Warszawie:

a) Odrzucono propozycje umieszczenia w rozporzadzeniu szczegdtow pomiarow absolutnych

przy uzyciu absolutnego grawimetru laboratoryjnego typu FG5 oraz przy uzyciu absolutnego

grawimetru polowego A10. Przyjeto, ze przepisy powinny umozliwiaé zastosowanie kazdej

metody pomiaru i kazdego typu sprzg¢tu pomiarowego o ile spetniaja one warunki techniczne i

doktadnosciowe okreslone w projekcie rozporzadzenia.

b) Odrzucono propozycje dodania ustgpu, ktory zawieralby cel zakladania osnowy
magnetycznej. Poprawka nie zostata przyjeta, bowiem wykraczataby poza delegacje
ustawowa, a ponadto, cel zaktadania osnowy magnetycznej zostat okreslony w art. 3 ust. 1 (w
powiazaniu z ust. 4) ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne.

¢) Nie przyjeto propozycji odstapienia od utrzymywania osnowy szczegdlowej w zwiazku z
rozwojem satelitarnych metod obserwacji GNSS. Nalezy mie¢ na uwadze, Ze osnowa
szczegdtowa jest wykorzystywana do wykonywania pomiaréw geodezyjnych w panstwowym



systemie odniesien przestrzennych. Zlikwidowanie osnowy szczegdlowe] wiagzatoby si¢ z
duzymi utrudnieniami w pomiarach geodezyjnych na terenach silnie zurbanizowanych, na
ktorych odbior sygnatow GNSS jest utrudniony ze wzgledu na zakrycia horyzontu i
zaklocenia elektromagnetyczne (linie tramwajowe, kable wysokiego napigcia,  stacje
przekaznikowe GSM, Internetu lub radiowe, itd.). Wydaje sig¢, ze o zmniejszeniu lub
zaniechaniu zakladania punktow szczegoétowej osnowy poziomej bedzie mozna dyskutowac
dopiero za kilkanascie lat, gdy w Polsce nastapi masowe wykorzystanie systemow GNSS w
pracach  geodezyjnych. Przepisy powinny pozostawia¢ mozliwo$¢  stosowania
dotychczasowych narzedzi pomiarowych, jezeli gwarantuja one osiagniecie odpowiedniej
doktadno$ci pomiaru.

d) Nie przyjeto propozycji, zeby wszystkie krajowe stacje EPN zostaly uznane za tworzace
podstawowa osnowe fundamentalna. Przyjecie takiego zapisu byloby niewlasciwe bowiem
wlaczenie stacji referencyjnej do sieci EPN odbywa si¢ na zasadzie dobrowolnosci. Nalezy
mie¢ rdwniez na uwadze, ze punkty osnowy fundamentalnej spetniaja dodatkowe warunki,
ktére nie sa wymagane przez podkomisj¢ EUREF dotyczace m.in. stabilizacji, nawiazania,
punktoéw ekscentrycznych (bliskich) oraz odpowiedniego rozmieszczenia punktéw tej osnowy
na terenie kraju.

e) Nie przyjeto poprawki, zeby zawsze zapewnia¢ mozliwo$¢ dowiazania osnowy poziomej
do minimum czterech punktow podstawowej osnowy wysokosciowej. Wprowadzenie takiego
przepisu sugerowatoby, ze nowe punkty podstawowej poziomej osnowy poziomej powinny
by¢ zakladane w sieciach a wysoko$ci punktéw wyznaczane z pomiarow technika GNNS.
Biorac pod uwage, ze zaktadanie nowych punktow osnowy bedzie sporadyczne (jednostkowe
przypadki) a okreslenie wysokosci punktu bgdzie mozliwe nie tylko z pomiaru technika
GNNS ale takze poprzez dowiazanie punktu do punktow podstawowej osnowy
wysokosciowej metoda niwelacji precyzyjnej poprawke odrzucono.

f) Odrzucono poprawke zeby kazdy punkt absolutnych wyznaczen grawimetrycznych i jego
ekscentr dowiazywa¢ do co najmniej trzech punktow krajowej osnowy grawimetryczne;.
Przepis nie mogl by¢ przyjety bowiem narzucatby wykonanie niezaleznego nawiazania
absolutnego punktu grawimetrycznego 1 jego ekscentru do co najmniej trzech punktow
krajowej osnowy grawimetrycznej, podczas gdy dowiazanie punktu absolutnego i ekscentru
wykonuje si¢ ze wzgledow ekonomicznych w trakcie tego samego pomiaru.

g) Nie przyjeto poprawki polegajacej na zamianie stowa ,sie¢” wyrazeniem ,,osnowa
szczegbtowa” uwazajac, ze sformutowanie sie¢ jest wlasciwe bowiem odnosi si¢ do
czynnosci pomiaru, ktory wykonywany jest w ramach sieci a nie osnowy, istnieje np. pojgcie
sieci poligonowej a nie osnowy poligonowej itd. a ponadto odpowiada definicjom zawartym
w Polskich Normach (PN-86/N-02207 i PN-87/N-02251) przyjetym dla pojgé: sie i osnowa.

h) Odrzucono poprawke, ze przy wykonywaniu niwelacji przez szerokie przeszkody
terenowe nalezy zastosowac inne metody pomiaru, ktdre zapewniaja doktadno$¢ nie mniejsza
niz pomiary metoda niwelacji geometrycznej. Wprowadzenie proponowanego zapisu
wprowadzaloby obowiazek stosowania zawsze innych metod niz niwelacja geometryczna,
podczas gdy tam, gdzie jest to mozliwe, wykorzystuje si¢ z powodzeniem niwelacje
geometryczng np. wykonujac pomiary po mostach lub po lodzie.

3) Uwagi i poprawki zgloszone przez organy Stluzby Geodezyjnej i Kartograficznej:

a) Odrzucono propozycje¢ zeby sprecyzowa¢ format, w jakim powinny by¢ przesytane dane,
szczegblnie dane nieedytowalne, bowiem protokoty komunikacyjne oraz opis formatow
danych zapewniajacych dostgp do informacji udostgpnianych za pomoca systemow
teleinformatycznych sa opisane w rozporzadzeniu Rady Ministrow z dnia 11 pazdziernika



2005 r. w sprawie minimalnych wymagan dla systemow teleinformatycznych (Dz. U. Nr 212,
poz. 1766).

b) Odrzucono poprawke zeby wprowadzi¢ przepis dotyczacy wykonywania, co najmniej
trzech kopii bezpieczenstwa bazy danych szczegétowych osnow geodezyjnych raz na 6
miesigcy lub czgsciej w uzasadnionych przypadkach. Poprawka nie mogta by¢ uwzgledniona,
gdyz kwestia wykonywania kopii  bezpieczenstwa jest uregulowane w § 5 ust 1
rozporzadzenia Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 16 lipca 2001 r. w
sprawie zglaszania prac geodezyjnych i kartograficznych, ewidencjonowania systemow i
przechowywania kopii zabezpieczajacych bazy danych, a takze ogélnych warunkéw umow o
udostepnianie tych baz (Dz. U. Nr 78, poz. 837).

c) Nie przyjeto propozycji, zeby zakaza¢ stosowania zabek niwelacyjnych  przy
wykonywaniu niwelacji precyzyjnej. Cigzkie zabki niwelacyjne przy umiejetnym stosowaniu
zapewniaja wymagana stabilno$¢ tat niwelacyjnych, a w pewnych sytuacjach sa o wiele
pewniejsze (np. na obszarach nadmorskich). Zabki stosuje sie przy wykonywaniu niwelacji
precyzyjnej wszedzie tam, gdzie nie ma mozliwosci stosowania klindow metalowych (podtoze
skaliste albo luzne) i nie stwierdzono negatywnego wplywu stosowania zabek na doktadno$¢
wynikéw niwelacji precyzyjnej.

4) Uwagi zgloszone przez Stowarzyszenie Geodetow Polskich:

a) Nie przyjeto propozycji, zeby natozy¢ obowiazek przekazywania wilasciwemu terytorialnie
Wojewodzkiemu Inspektorowi Nadzoru Geodezyjnego i Kartograficznego jednej kopii
bezpieczenstwa baz danych osndéw szczegdtowych razem z kopiami zabezpieczajacymi bazy
danych ewidencji gruntow i budynkow. Zagadnienie to jest uregulowane w § 15 ust 3
rozporzadzenia Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 16 lipca 2001 r. w
sprawie zglaszania prac geodezyjnych i1 kartograficznych, ewidencjonowania systemow i
przechowywania kopii zabezpieczajacych bazy danych, a takze ogdlnych warunkow umow o
udostepnianie tych baz (Dz. U. Nr 78, poz. 837).

b) Nie przyjgto propozycji, aby podzieli¢ znaki, ktorymi stabilizuje si¢ punkty podstawowej,
wysokosciowej osnowy geodezyjnej na: znaki podziemne i naziemne, ktorych wspotrzedne
wyznacza si¢ z doktadnoscia nie mniejsza niz 0,1 m oraz znaki $cienne, ktore okresla si¢ z
bledem nie wigkszym niz +£5 m. Na etapie zakladania osnéw wysokosciowych, a takze
grawimetrycznych 1 magnetycznych nie ma potrzeby okreslania wspotrzednych z
doktadno$cia wigksza niz £5 m bowiem zostal utrzymany obowiazek sporzadzania opisu
topograficznego punktu. Natozenie obowiazku wyznaczania wspotrzednych naziemnych
znakow wysokosciowych z btgdem <#0,1 m spowodowaloby wzrost kosztow zakladania
osnowy wysokosciowe] bowiem naziemne punkty wysokosciowe leza czgsto w lasach z dala
od sieci poligonowych 11l klasy, a wystepujace zakrycia horyzontu uniemozliwiaja
wykonanie precyzyjnych pomiarow GNSS

¢) Odrzucono poprawke, zeby pomiar taty niwelacyjnej wykonywa¢ dwukrotnie przy réznych
wysokosciach osi celowej instrumentu. Zmiana osi celowej przy powtéornym okresleniu
przewyzszenia w niwelacji precyzyjnej byla uzasadniona przy stosowaniu tradycyjnych
niwelatorow optycznych (miata na celu uniknigcie sugerowania si¢ przez obserwatora
wykonanymi wcze$niej odczytami, a takze zmniejszenia wptywu drobnych biedow podziatu
fat 1 mikrometru optycznego). Obecnie stosowane niwelatory cyfrowe wykonuja kolejne
pomiary zupelie niezaleznie, a doktadnos¢ naniesienia podziatu na tatach kodowych jest
znacznie wyzsza niz w przesztosci, stad zmiana wysokosci osi celowej przy powtdérnym
pomiarze jedynie wydtuzalaby czas obserwacji i w wyniku zamiast poprawy mogtaby
spowodowac pogorszenie koncowych rezultatow pomiaru.



e) Nie przyjeto propozycji, zeby w zataczniku nr 1 zamiesci¢ przepis okreslajacy w jakim
formacie nalezy sporzadzaé¢ opisy topograficzne oraz rozrozni¢ zawarto$¢ opisu polowego
(powstatego w trakcie inwentaryzacji lub stabilizacji) od tresci opisu udostepnianego z bazy
danych osndéw. Narzucenie formatu opisu topograficznego ograniczatoby wykorzystanie
nowoczesnych technik zbierania informacji, ich przedstawiania oraz przechowywania i
sprowadzaloby si¢ do wykonywania ich w terenie w wersji analogowej i1 przenoszenie do
bazy danych w postaci rastrowej (jak bylo to wykonywane dotychczas). Wedlug
proponowanych przepiséw forma opisu topograficznego bedzie mogta by¢ dowolna, jednakze
przy wykorzystaniu formatéw okreslonych w przepisach o wymianie danych w systemach
teleinformatycznych.

3. Wplyw rozporzadzenia na sektor finanséw publicznych

Przedtozony projekt wywoluje bezposrednie skutki finansowe dla sektora finansow
publicznych poprzez:

1) Zwigkszenie w okresie przejsciowym wielkosci §rodkow finansowych niezbgdnych do
dostosowania  istniejacej bazy danych  podstawowych  osnéw  geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych (prowadzonej na szczeblu centralnym) oraz baz danych
szczegotowych osnow geodezyjnych (prowadzone na szczeblu powiatowym), do wymagan
rozporzadzenia. Szacuje si¢, ze koszty dostosowania baz danych nie powinny przekroczyc
tacznie 8-8,5 mln ztotych w okresie 3-4 lat, przy czym:

— koszty dostosowania istniejacej bazy danych podstawowych osnéw geodezyjnych do
wymogow  panstwowego  rejestru  podstawowych  osndw  geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych w wysokosci okoto 500 tys., zostana pokryte z
budzetu panstwa z cze$ci 17 dziatu 710 rozdziatlu 71013 — prace geodezyjne i
kartograficzne oraz rozdzialu 71021 — Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, a
ponadto ze srodkéw Funduszu Gospodarki Zasobem Geodezyjnym i Kartograficznym,
o ktorym mowa w art. 41 ust. 1 ustawy z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i
kartograficzne (Dz. U. z 2005 r. Nr 240, poz. 2027, z p6zn. zm.),

— koszty dostosowania istniejacych baz danych osnow szczegdlowych w wysokosci
okoto 8 000 tys. zt zostana pokryte z budzetu panstwa z dziatu 750 rozdziatu 75020
§ 211 — dotacje celowe otrzymywane z budzetu panstwa na zadania biezace z zakresu
administracji rzadowej oraz inne zadania zlecone ustawami realizowane przez powiat,
a takze z wptywow ze sprzedazy map, danych z ewidencji gruntow i1 budynkéw oraz
innych materiatow 1 informacji z zasobow powiatowych oraz optat za czynnos$ci
zwiazane z prowadzeniem tych zasobow 1 uzgadnianiem usytuowania projektowanych
sieci uzbrojenia terenu.

2) Zmniejszenie wydatkow z budzetu niezbednych do utrzymania osnow geodezyjnych
wynikajace z wprowadzenia elektronicznego obiegu dokumentacji, wykorzystania stacji
referencyjnych do pomiaréw geodezyjnych, natozenia obowiazku zakladania osnow
wielofunkcyjnych, uproszczenia stabilizacji, a takze rezygnacji z obowiazku sporzadzania
wstepnego projektu technicznego i gromadzenia zasobu przejsciowego. Oszacowanie skali
zmniejszenia wydatkow bedzie mozliwe dopiero po okresie okoto 5 lat od wejscia
rozporzadzenia w Zycie.

3) Projekt nie naktada nowych zobowiazan finansowych na przedsigbiorcow.

4. Wplyw rozporzadzenia na rynek pracy

Nie przewiduje si¢ bezposredniego wplywu rozporzadzenia na rynek pracy, gdyz
regulowane rozporzadzeniem zadania sa wykonywane na mocy dotychczas obowiazujacego
rozporzadzenia Ministra Spraw Wewngtrznych 1 Administracji w sprawie standardow
technicznych dotyczacych geodezji, kartografii oraz krajowego systemu informacji o terenie.



5. Wplyw rozporzadzenia na konkurencyjno$¢ gospodarki i funkcjonowanie
przedsiebiorstw

Rozporzadzenie nie begdzie miato bezposredniego wpltywu na konkurencyjnosé
wewngtrzng 1 zewngetrzna gospodarki jak rowniez nie bedzie mialo bezposredniego wplywu
na sytuacjg i rozwoj przedsigbiorstw natomiast wptywem posrednim bedzie unowoczes$nienie
osnéw geodezyjnych 1 metod pomiar6w co moze pozytywnie przektadaé si¢ na
przyspieszenie procesow inwestycyjnych w Polsce.

6. Wplyw rozporzadzenia na sytuacje i rozwoj regionalny

Rozporzadzenie nie bedzie miato bezposredniego wplywu na sytuacj¢ i rozwoj regionoéw,
natomiast bedzie miato wptyw posredni poprzez usunigcie barier prawnych wystgpujacych
dotychczas przy udostepnianiu danych o osnowach w szczegdlnosci w rejonach
przygranicznych Polski.



